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1. Informacje ogdlne

EBRO C to energooszczedna centrala wentylacyjna stosowana do wymiany powietrza przy jednoczesnym odzysku ciepta.
Urzadzenie kontroluje proces cyrkulacji wewnatrz budynku oraz pozwala na dostosowanie jego intensywnosci do potrzeb
uzytkownikéw, zapewniajgc nieprzerwany doptyw swiezego powietrza do wnetrza budynku, przy jednoczesnym usunieciu powietrza
zuzytego oraz wilgoci z pomieszczen. Opcjonalnie, urzgdzenie mozna doposazy¢ w nagrzewnice elektryczng wstepng lub wtérng.

Dokumentacja Techniczno-Ruchowa typoszeregu kompaktowych central z wymiennikiem przeciwprgdowym EBRO C, stanowi
zbiér informacji, pozwalajgcych na zapoznanie z budowg oraz wtasciwym uzytkowaniem urzadzenia. Przed montazem, rozruchem
i eksploatacjg urzadzenia, nalezy bezwzglednie zapozna¢ sie z niniejszg instrukcjg i Scisle stosowaé sie do zawartych w nim
wytycznych i zalecen.

Uwaga:

* Nieprzestrzeganie wytycznych i zalecen zawartych w instrukcji zwalnia Producenta od zobowigzan gwarancyjnych.

« Centrala przeznaczona jest wylgcznie do wentylacji pomieszczen w trakcie normalnej eksploatacji obiektu. Wykorzystanie

urzadzenia do innych celdw jest niedozwolone.

» Zabrania sie uzywac central do usuwania zanieczyszczen technologicznych, ktére tworzg sie podczas remontéw i innych prac,

podczas ktérych uwalniany jest kurz badz agresywne lub wybuchowe zwigzki chemiczne.

* Nie dopuszcza sie uzycia rekuperatora w pomieszczeniach, gdzie istnieje niebezpieczenstwo wybuchu tatwopalnych gazéw i par,

zawierajgcych rozpuszczalniki organiczne lub inne agresywne substancje.

» Urzadzenia dedykowane sg do pracy w tzw. Srodowisku normalnym, w warunkach okreslonych w rozdziale po$wieconym montazowi
urzgdzenia.

» Niniejsza dokumentacja winna by¢ przechowywana u uzytkownika! W przypadku niestosowania warunkéw podanych

w dokumentacji wygasa prawo gwarancji. Amster Sp. z 0.0. nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki niezgodnego z przeznaczeniem

zastosowania urzgdzenia.

2. Bezpieczenstwo

W celu bezpiecznego uzytkowania rekuperatora, prosimy o uwazne zapoznanie sie¢ i stosowanie do wszystkich znakow
ostrzegawczych znajdujgcych sie na urzgdzeniu oraz zakazow i nakazéw opisanych w niniejszej instrukcji obstugi, w szczegélnosci:
* Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac z urzgdzeniem, nalezy zapoznac sig z trescig niniejszej instrukcji obstugi.

» Aby zapewni¢ prawidtowg prace centrali, nalezy dokonaé¢ montazu i uruchomienia urzgdzenia zgodnie z wszystkimi wskazéwkami
niniejszej instrukcji. Wszelkich prac, w tym podtgczen elektrycznych powinien dokona¢ wykwalifikowany instalator, zgodnie
z zasadami sztuki instalatorskiej oraz wymaganiami odpowiednich norm.

» Nalezy zachowac ostroznos$c¢, wynikajgca z faktu, iz urzgdzenie zasilane jest napieciem niebezpiecznym dla zycia.

» Nalezy zachowa¢ ostroznos¢, wynikajgcg z faktu, iz przy podtaczonym zasilaniu w urzadzeniu mogg znajdowac sie elementy
0 gorgcych powierzchniach.

« Zabrania sie dokonywania montazu i pierwszego uruchomienia urzgdzenia osobom bez doswiadczenia instalatorskiego.
 Zabrania sie prowadzenia jakichkolwiek prac serwisowych lub konserwacyjnych przy zatgczonym zasilaniu.

 Zabrania sie zdejmowania podczas pracy urzgdzenia wszystkich zaprojektowanych oston i blokad.

» Nakazuje sie stosowac do wszystkich zalecen niniejszej instrukciji.

» Zabrania sie stosowania urzagdzenia do wentylacji pomieszczeh o wysokim stopniu zabrudzenia powietrza, zanieczyszczonego
toksycznymi i/lub zrgcymi substancjami.

» Nalezy upewni¢ sig, czy napiecie zasilajgce w sieci jest zgodne z danymi umieszczonym na tabliczce znamionowej urzadzenia.
Dopuszczalne odchyiki wynoszg: napiecie zasilajgce: +/-6%, czestotliwosé: +/-2%.

« Zabrania sie otwierania urzgdzenia podczas pracy.

* Nie dotyka¢ urzgdzenia mokrymi rekami.

+ Urzadzenie musi by¢ uziemione.

» W urzadzeniu wystepujg ruchome czesci (np. wirnik wentylatora). Kontakt z nimi moze spowodowa¢ okaleczenia lub powazne
obrazenia. Do czynno$ci serwisowych mozna przystepowac dopiero po ich catkowitym zatrzymaniu.

» W urzadzeniu wystepuja ostre krawedzie (np. elementy obudowy, lamele wymiennikdw). Kontakt z nimi moze spowodowac okaleczenia.
* Nie blokowa¢ przewodow wentylacyjnych podczas pracy urzadzenia

3.Zastosowanie centrali EBRO C

Centrala jest urzgdzeniem wentylacyjnym z odzyskiem ciepta przeznaczonym do stosowania w wentylacji doméw, mieszkan
oraz w budynkach przeznaczonych na staty pobyt ludzi (np. biura, budynki uzytecznosci publicznej). Konstrukcja wymiennika
przeciwprgdowego umozliwia pozyskanie energii cieplnej z powietrza wywiewnego do ogrzania powietrza nawiewanego z zewnatrz.
Centrale wentylacyjng wyposazono w energooszczedne wentylatory EC, wymiennik przeciwpragdowy, filtry, sterowanie.
Opcjonalnie urzgdzenie mozna doposazy¢ w nagrzewnice elektryczng wstepng lub wtdrna.

Centrala przeznaczona jest do pracy w pomieszczeniu technicznym wewngtrz budynku (np. poddasze, strych, piwnica),
nieprzeznaczonym do statego przebywania ludzi. Temperatura w pomieszczeniu nie powinna spadaé¢ ponizej 7°C w ciggu catego
roku. Urzadzenie nie moze by¢ posadowione w pomieszczeniu o wysokiej wilgotnosci wzglednej powietrza. Zaleca sie
umiejscowienie urzadzenia w pomieszczeniu ogrzewanym. W pomieszczeniu nalezy zapewni¢ mozliwo$¢ przytgczenia urzadzenia
do jednofazowej instalacji elektrycznej 230V 50 Hz, instalacji kanalizacyjnej celem odprowadzenia kondensatu oraz zapewni¢
swobodny dostep do urzadzenia celem zdemontowania ptyty rewizyjnej i wymiany filtrow.
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4. Parametry techniczne

4.1 Wymiary

EBRO C 500
EBRO C 1200, 1600, 2500, 3300
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4.2 Oznaczenie kréécow dla EBRO C 500
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4.3 Charakterystyki
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4.4 Dane techniczne
Model EBRO C 500 EBRO C 1200 | EBRO C 1600 | EBRO C 2500 | EBRO C 3300
Rodzaj wymiennika przeciwprgdowy, aluminiowy
ciepta
NatgZenie przeptywu 400 me/h 1000 m¥h 1440 m3h 2100 m¥h 3000 m3h
powietrza
Napiecie zasilania 230V 50 Hz
Pobor mocy 238 W 340 W 770 W 940 W 1000 W
urzadzenia
Nagrzewnica wstepna opcjonalna (elektryczna)
Nagrzewnica wtorna opcjonalna
Klasa filtrow G4 ISO ePM Coarse 55% / opcjonalnie ePM1 55%
Wymiary 334 /1540/ 375/1790/ 375/1890/ 457 /1990 /
(wys./szer./gt.) 270711507530 1126 1386 1716 2016
Waga urzadzenia 51 kg 165 kg 195 kg 270 kg 345 kg
Obudowa (double- izolacja 19 mm izolacja 30 mm
skin)
By-pass Automatyczny
Poziom mocy 41dB 34 dB 34 dB 42 dB 44 dB

akustycznej (LWA)
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5 Zasada dziatania

Wymiana powietrza w pomieszczeniach z zastosowaniem central EBRO C, polega na usunieciu powietrza zuzytego
i dostarczeniu Swiezego powietrza. Zuzyte powietrze transportowane jest systemem kanatéw do centrali, gdzie podlega filtrowaniu
(ochrona wymiennika ciepta przed nadmiernym zabrudzeniem) i dalej wyrzucane jest przez kanat wyrzutowy na zewnatrz budynku.
Z kolei Swieze powietrze poprzez czerpnie i kanat wlotowy zasysane jest do wnetrza urzadzenia, gdzie po przejsciu przez filtry
kierowane jest do wymiennika ciepta (rekuperator), w ktérym, jest ogrzewane cieptem odebranym z powietrza usuwanego i ttoczone
do pomieszczenia. Taki obieg pozwala utrzymaé wysoka jako$¢ powietrza w pomieszczeniach i jednoczesnie redukuje utrate ciepta,
co przektada sie na nizsze koszty ogrzewania. Ponadto powietrze zostaje oczyszczone z alergendw oraz kurzu, dzieki czemu nie
ma potrzeby wietrzenia pomieszczen. To duza zaleta w okresie zimowym i letnim, w ktérym czesto panuje duze stezenie smogu,
a otwieranie okien grozi przedostaniem sig zanieczyszczen do wewnatrz.

6 Konstrukcja centrali

a) obudowa rekuperatora wykonana jest z malowanej blachy stalowej z izolacjg termiczng i akustyczng,

b) wentylatory promieniowo-osiowe z bezposrednim napedem, elektronicznie komutowane (EC),

¢) wysokosprawny przeciwprgdowy modut odzysku wykonany z tworzywa sztucznego w modelu C500 oraz aluminium dla modeli C1200-
3300.

d) ukfad by-passu napedzany sitownikiem gwarantujacy sprawng prace w porze letniej oraz ograniczajgcy szronienie modutu odzysku,

e) filtry powietrza jednorazowe, wymienne klasy G4, M5 lub F7

f) automatyka: uktad zasilajgco-sterujgcy wraz z przytgczem elektrycznym umieszczono na bocznej czesci urzgdzenia. Panel

nascienny podigczony jest kablem sygnatowym. Uktad sterujgcy umozliwia wyregulowanie pracy urzadzenia zgodnie

z zapotrzebowaniem uzytkownikéw. Uktad obstuguje rowniez dodatkowe urzadzenia zewnetrzne, np. przepustnice gruntowego

wymiennika ciepta (GWC), dodatkowg nagrzewnice powietrza oraz pozwala na wspétprace z systemem zarzadzania budynkiem

(ang. BMS). Sterowanie urzadzeniem moze odbywac sie rowniez poprzez aplikacje mobilng badz poprzez Internet (opcjonalnie).

g) Opcjonalnie urzgdzenie moze by¢ wyposazone w nagrzewnice elektryczng wstepng i wtdrng.

7 Pakowanie, magazynowanie i transport urzadzenia

Urzadzenie nalezy przechowywa¢ w opakowaniu fabrycznym w temperaturze powyzej +7 °C i wilgotnosci wzglednej nie wiekszej
niz 80%. Obecnos¢ w powietrzu oparow i domieszek o wiasciwosciach korodujgcych i uszkadzajgcych izolacje oraz szczelnos¢
potgczen jest niedopuszczalna. Podczas zatadunku i roztadunku nalezy korzysta¢ z odpowiednich podnosnikow, aby zapobiec
ewentualnym uszkodzeniom urzgdzenia. Transport urzgdzenia jest dozwolony tylko w pozycji roboczej. Podczas zatadunku
i roztadunku nalezy zabezpieczy¢ urzadzenie przed wstrzgsami i uderzeniami. Je$li transport i magazynowanie urzadzenia odbywat
sie w niskiej lub ujemnej temperaturze zaleca sig, aby uruchomienie urzgdzenia nastgpito nie wczesniej niz po 3-4 godzinach
przebywania w temperaturze pokojowe;.

8 Instalacja urzadzenia
Montazu powinna dokonywaé osoba przeszkolona przez producenta w zakresie instalacji urzadzenia oraz wyboru odpowiedniej
lokalizaciji.
Centrale wentylacyjne mozna zamontowaé na Scianie na lub podtodze na konstrukcji zapewniajacej wiasciwy udzwig.

8.1 Wymagania dotyczace miejsca pracy urzadzenia

Rekuperator przeznaczony jest do pracy w pomieszczeniu technicznym wewnatrz budynku, nie przeznaczonym do statego
przebywania ludzi. Temperatura w pomieszczeniu nie powinna spadac¢ ponizej 7°C w ciggu catego roku. Urzgdzenie nie moze by¢
uzytkowane w pomieszczeniu o wilgotnosci wzglednej powietrza powyzej 80%. Zaleca sie umiejscowienie urzgdzenia
w pomieszczeniu ogrzewanym. W pomieszczeniu nalezy zapewni¢ mozliwos¢ przytgczenia urzgdzenia do jednofazowej instalacji
elektrycznej 230V~ 50 Hz, instalacji kanalizacyjnej celem odprowadzenia kondensatu oraz zapewni¢ swobodny dostep do urzadzenia
celem zdemontowania ptyty rewizyjnej i wymiany filtréw.

8.20dprowadzenie skroplin

Urzadzenie musi by¢ zamontowane w takiej pozycji, aby zapewni¢ swobodny, grawitacyjny odptyw kondensatu z krééca
odptywowego — nalezy zapewni¢ spadek w strone wyrzutni, okoto 3 + 5 %. Centrale wentylacyjne nalezy zamontowa¢ na na
konstrukcji zapewniajgcej wtasciwy udzwig oraz rownomierne podparcie rekuperatora (ewentualnie z pochyleniem okoto 2°
w kierunku boku urzadzenia, przy ktérym znajduje sie odptyw kondensatu z tacy ociekowej). Zapewni to prawidtowy odptyw
kondensatu z centrali. Pochylenie w przeciwnym kierunku jest zabronione i moze skutkowa¢ zalaniem urzgdzenia oraz
pomieszczenia, w ktérym znajduje sie centrala. Brak syfonu w instalacji odptywu skroplin z urzgdzenia, bedzie powodowat zasysanie
powietrza z kanalizacji oraz moze doprowadzi¢ do przepetnienia tacy ociekowej i uszkodzenia urzgdzenia.

8.3 Podtaczenie instalacji powietrznej

Centrala wentylacyjna posiada kroéce wejsciowe i wyjsciowe o ksztatcie i wymiarach zaleznych od modelu. Montazu kanatéw do
kro¢cow centrali EBRO C, nalezy dokonywaé w sposdb zabezpieczajacy je przed przypadkowym zsunieciem lub uszkodzeniem pod
wpltywem ewentualnych wibracji. Odcinki kanatéw przy kroécach centrali nalezy podwiesi¢ w celu zmniejszenia naprezen
powstajacych na kréécach. Producent zaleca podigczenie urzgdzenia elastycznymi kanatami wentylacyjnymi posiadajgcymi
perforacje akustyczng. W przypadku podigczen elastycznych zaleca sie zastosowanie nierdzewnych opasek slimakowych.
Dopuszcza sie wykorzystanie innego rodzaju potaczenia, jesli gwarantuje ono szczelne potgczenie instalacji z centralg wentylacyjng.
W przypadku podtgczenia urzgdzenia do instalacji wykonanej z kanatéw sztywnych (np.: typu spiro) potaczenie réwniez musi byé
szczelne (np.: uszczelka gumowa).
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9 Pierwszy rozruch urzadzenia

Po wykonaniu montazu urzgdzenia oraz wykonaniu wszystkich podtgczen — elektrycznych, instalacyjnych i automatyki nalezy:
« skontrolowa¢ wypoziomowanie centrali w kierunku odptywu skroplin,
« sprawdzi¢ droznos¢ instalacji odprowadzania skroplin,
« sprawdzi¢ prawidtowos$¢ podtgczen elektrycznych,
« sprawdzi¢ stan przewodow sterowniczych, czujnikéw, potgczen, itp.,
» Zabezpieczy¢ przewody wentylacyjne przed przypadkowym wysunieciem z przytgczy,
» Sprawdzi¢ szczelnosc¢ przytgczy instalacji powietrznej,
» Sprawdzi¢ stan kanatéw wentylacyjnych, potaczenia oraz zamontowania (jezeli takowe wystepuja) tgcznikow, ttumikow,
nagrzewnic kanatowych, przepustnic itp.,
* Przeprowadzi¢ kontrole poprawnosci dziatania wstepnej lub wtérnej nagrzewnicy powietrza (opcjonalnie),
* Przeprowadzi¢ kontrole poprawnosci dziatania przepustnicy by-pass,
W przypadku stwierdzenia prawidtowosci wszystkich podtgczehh mozna przystgpi¢ do uruchomienia urzadzenia, w nastepujgcej
sekwencji:
» wigczy¢ urzgdzenie, zgodnie z opisem,
» wyregulowac i nastawi¢ odpowiednig ilo$¢ powietrza na wentylatorach (wszystkie biegi),
« opcjonalnie nastawi¢ odpowiednie temperatury,

10 Podstawowe czynnosci serwisowe

Regularna kontrola pracy centrali zapewni wieloletnig bezawaryjng prace urzadzenia i zapobiegnie awarii urzgdzenia
w przysztosci. Nalezy zatem regularnie przeprowadzac¢ przeglady, przynajmniej raz w roku (najlepiej przed sezonem grzewczym),
przestrzegajgc podanych ponizej zalecen.

UWAGA:

+ Wszystkie czynnosci konserwacyjne, naprawcze lub prewencyjne winny by¢ wykonywane zawsze po zatrzymaniu
i wylaczeniu urzadzenia.

» Serwisowanie urzadzenia realizowane jest w przy okazji wymiany filtrow.

» Czynnosci serwisowe winny zosta¢ przeprowadzane tylko i wytacznie przez osobe z odpowiednimi uprawnieniami.

Urzgdzenie nalezy poddac okresowej kontroli i czyszczeniu:

« filtry: kontrola lub wymiana - co 3 miesiace,

» modut odzysku ciepta: kontrola lub czyszczenie - raz na pét roku,
* nagrzewnica elektryczna (opcja): kontrola raz na 4 miesiagce.

Procedura wymiany filtrow:

* przede przystgpieniem do wymiany filtrow nalezy odtgczy¢ urzadzenie z pradu,

« odkre¢ sruby mocujace klape dostepu do filtrow,

« wyjmij filtry powietrza z kieszeni,

» w przypadku filtrow G4 i M5 mozna oczysci¢ powierzchnige filtra przy uzyciu odkurzacza. Czynnos$¢ te mozna powtérzy¢ do 3
razy z tymi samymi filtrami pod warunkiem, ze witdknina filtracyjna nie zostata uszkodzona, w takim przypadku nalezy wymieni¢
filtry na nowe,

« filtry klasy F7 nalezy zawsze wymienia¢ na nowe,

« wsun filtry do odpowiednich kieszeni i zakre¢ klape dostepu do filtrow,

Procedura czyszczenia i dezynfekcji modutu odzysku (wymiennika):

* Przed przystgpieniem do wymiany filtréw nalezy odtgczy¢ urzgdzenie z pradu.

» Wyciggna¢ wymiennik pociggajgc za uchwyt — pasek. Nalezy zachowa¢ ostroznos¢, aby nie uszkodzi¢ wymiennika. Umiescic¢
wymiennik w odpowiednim naczyniu (np. wannie, brodziku, pojemniku).

* Optuka¢ wymiennik ze wszystkich stron czystg zimng woda.

» Wypetni¢ dno naczynia stabym roztworem mydta. Nastepnie przy uzyciu kubka lub podobnego naczynia nalezy przelewaé roztwér
poprzez wloty wymiennika, z kazdej otwartej strony. Wyczysci¢ wloty powietrza i obudowe przy uzyciu miekkiej szczotki (np. pedzel)
* W przypadku dezynfekcji zamiast roztworu mydta nalezy uzy¢ srodka dezynfekcyjnego bezpiecznego dla materiatu z ktérego
wykonany jest wymiennik, zachowujgc zasady bezpiecznego uzytkowania, zgodnie z instrukcjg na etykiecie preparatu. Czynnosci
przy dezynfekcji sg podobne jak przy myciu wymiennika roztworem z mydta.

» Doktadnie optuka¢ wymiennik ze wszystkich stron przy uzyciu czystej zimnej wody. Osuszy¢ obudowe czystg, jatowa, suchg
Sciereczka. Nalezy wyciera¢ jedynie obudowe, nie wolno wyciera¢ lamel wymiennika!

» Pozostawi¢ wymiennik do wyschniecia przez co najmniej jeden dzien w pomieszczeniu o dobrym przeptywie powietrza przed
wlozeniem go z powrotem do urzadzenia. W czasie schniecia wymiennik powinien by¢ wielokrotnie obracany, aby zapewni¢
catkowite odptyniecie wody z wnetrza wymiennika

» Suchy wymiennik umiesci¢ w urzgdzeniu.
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11 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Objaw Przyczyna Rozwigzanie
Powietrze nawiewane jest zimne + Powietrze schfadza sig¢ w kanatach | v Sprawdz izolacje kanatéw
na poddaszu.

. . v Jesli wymiennik ciepta zamarzi,
* Wymiennik  ciepta  zamarza, | najezy skontaktowaé sie z dostawca
dlatego powietrze wywiewane nie | |y instalatorem w celu zmniejszenia
moze ogrzac  powietrza  naw- | pynktu nastawy urzadzenia
lewanego. zabezpieczajgcego przed zama-
rzaniem

» Wentylator wyciggowy nie pracuje.
v Skontaktowac¢ sie z dostawcag
« Filtr  powietrza wylotowego lub| lub instalatorem.

wymiennik ciepta jest zatkane.
v Sprawdz, czy filtry i wymiennik
ciepta sg czyste.

Urzadzenie zostato wytgczon | < Awaria napiecia sieciowego v Skonsultuj sie z wykwalifiko-

niespodziewani e wanym elektrykiem, aby

e sprawdzi¢ zasilanie sieciowe

urzgdzenia.

Urzadzenie wydaje duzo hatasu. « Szumigcy/trzeszczacy v Skontaktuj sie z dostawcag
hatas Usterka silnika lub instalatorem.
wentylatora

Woyciek wody w poblizu urzadzenia. Syfon kondensatu jest zatkany v Sprawdzi¢ odptyw kondensat
lub zamarzniety. i w razie potrzeby oczyscié go.

Rura kondensatu jest poluzowana.
Nieprzyjemny zapach w poblizu | « Syfon kondensatu pod urzadzeniem | v Napetié¢ syfon kondensatu wodg.

urzadzenia. jest pusty.
« Rura kondensatu nie jest v Wsung¢ rure gtebiej do syfonu.
catkowicie w syfonie.
* Rura kondensatu lub syfon v Sprawdzi¢ odptyw
kondensatu kondensatu i w razie potrzeby
jest zablokowany lub zamarzniety. oczyscic go.

12 Bezpieczenstwo i higiena pracy

* Przy obstudze urzgdzenia obowigzujg przepisy ogodlne bezpieczenstwa i higieny pracy.

» W celu optymalnej i bezpiecznej eksploatacji urzadzenia, nalezy uwaznie zapoznac sie z niniejszg instrukcjg i stosowaé w catosci
do zalecen w niej zawartych, ze szczegdlnym uwzglednieniem wszystkich uwag, zakazéw i nakazéw. Zapoznanie sie z nimi ma
charakter BEZWZGLEDNIE OBOWIAZKOWY.

» Zakazuje sie montazu, demontazu lub transportu urzadzenia przez personel nie posiadajgcy wymaganych kwalifikacji lub nie
zaznajomiony z wymogami bezpieczenstwa zawartymi w niniejszej instrukciji.

» Zakazuje sie prowadzenia prac serwisowych, konserwacyjnych badz prewencyjnych bez oditgczenia urzgdzenia od sieci zasilajgce;j.

» Konserwacja urzgdzenia moze by¢ przeprowadzona przez osoby posiadajgce odpowiednig wiedze i doswiadczenie przy
instalacji urzadzenh zasilanych elektrycznie.

» Bezwzglednie zabronione jest dokonywanie jakichkolwiek przerdbek uktadu elekirycznego oraz przerdbek konstrukcyjnych bez
uprzedniego uzgodnienia z producentem.

12.1Informacje o ryzyku resztkowym
Zignorowanie ostrzezen oraz obejscie utrudnien w dostepie do urzgdzenia przy zatgczonym zasilaniu, stwarza ryzyko porazenia
prgdem elektrycznym lub poparzenia ciata przez gorgce elementy. Urzgdzenie powinno by¢ uruchamiane po podigczeniu do instalacji

wentylacyjnej. Uruchomienie urzgdzenia bez podigczenia kanatdéw wentylacyjnych lub zastosowania oston, stwarza ryzyko
uszkodzen ciata przez elementy bedace w ruchu.
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13 Utylizacja i ztlomowanie

Demontaz urzgdzenia musi zosta¢ przeprowadzony przez wykwalifikowany personel, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
bezpieczenstwa. Utylizacja urzadzenia musi by¢é przeprowadzona przez wyspecjalizowane jednostki. Wszystkie zastosowane
materialy muszg zosta¢ zutylizowane bgdZz odzyskane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami. Urzgdzenia wykonano z tworzyw
sztucznych, gumy, metali (stal, aluminium, miedz, itp.). Metale te nadajg sie do ponownego przetworzenia (recykling). Ponadto
urzgdzenie wyposazono w wentylatory z silnikami z magnesami trwatymi oraz elementy elektroniczne. Po zakonczeniu okresu
eksploatacji podzespoty te nalezy zdemontowac przy pomocy ogélnodostepnych narzedzi takich jak wkretaki ptaskii krzyzowy, zestaw
kluczy ptaskich 6-22mm. Po demontazu elementy te nalezy umiesci¢ w kontenerach przeznaczonych do odpadéw typu WEEE
(Waste Electrical & Electronic Equipment) zgodnie z Dyrektywg 2012/19/EU. Pozostate elementy obudowy i podzespotéw
centrali nalezy posegregowac¢ wg rodzaju materiatu (metal, tworzywo sztuczne, inne) oraz umiesci¢ w kontenerach przeznaczonych
na odpady tego typu.

54

14 Gwarancja i serwis

Urzadzenie podlega 2-letniej gwarancji. Szczegdtowe warunki gwarancji mozna znalez¢ w karcie gwarancyjnej, dotaczonej do
urzgdzenia.
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16. Funkcje

RIORTADA

Funkcja Opis
Zapewnia kontrole predkosci wentylatorow.
- Reczny: 3-stopniowa kontrola predkosci wentylatora dla wentylatorow
Kl?rzitll;(c))lé?ci - Tryb pojedynczego wentylatora
\F/)vgntylatora « Indywidualna kontrola predkosci wentylatoréw

- Automatyczny
e Z czujnikami (wilgotnosci, CO2 itp.)
- Stala objetos¢ lub state cisnienie

Funkcja Boost

Stuzy do zwiekszania predkosci wentylatora w razie potrzeby

- Recznie: Przycisk Boost na panelu sterowania
- Automatycznie: Styk bezpotencjatowy na panelu sterowania

Funkcja filtra

Ostrzezenie uzytkownika o zabrudzeniu filtréw.

- Opcja 1: Kontrola czasowa
- Opcja 2: Presostaty ci$nienia

Funkcja By-Pass

Przefiltrowane Swieze powietrze jest dostarczane do pomieszczen
z ominieciem wymiennika ciepta.

Funkcja sterowania
nagrzewnicg
elektryczng

Elektryczne sterowanie stopniami nagrzewnicy.

Funkcja
sterowania
wezownicg wodng

Sterowanie wodng wezownicg chtodzaca lub grzewczo-chiodzaca.

Funkcje czujnikéw

e Czujnik wilgotnosci
e Czujnik CO2

« Jakosc powietrza

- Staly przeptyw

- State cisnienie

Zapewnia automatyczng kontrole predkosci wentylatorow dla r6znych
warunkow uzytkowania.
« Regulacja predkosci w zaleznosci od jako$ci powietrza

o Za pomocag czujnika mierzona jest ilo$¢ wilgoci w powietrzu
wewnetrznym, a przy wysokich wartosciach wilgotnosci zwiekszana
jest predkos¢ wentylatora i wilgoc¢ jest usuwana z pomieszczen.

o Za pomocg czujnika CO2 mierzona jest ilos¢ CO2 w powietrzu
wewnetrznym, a poprzez zwiekszenie predkosci wentylatora przy
wysokich warto$ciach CO2, wiecej sSwiezego powietrza jest
dostarczane do pomieszczenia, obnizajgc przy tym ilos¢ COs:.

o Dzieki czujnikowi jakosci powietrza mierzona jest ilos¢ czastek
réznych gazéw w powietrzu wewnetrznym, a jako$¢ powietrza
wewnetrznego jest poprawiana poprzez zwigkszenie predkosci
wentylatora w odpowiedzi na wzrost ktéregokolwiek z nich.

- State warunki pracy

o Funkcja statego przeptywu - umozliwia prace urzgdzenia przy
okreSlonym natezeniu przeptywu powietrza. Przeplyw powietrza
moze ulega¢ zmianom, zwlaszcza w zaleznosci od ilosci
zanieczyszczen w filtrze. Dzigki tej funkcji urzadzenie zawsze bedzie
dziata¢ z tym samym ustawionym natezeniem przeptywu powietrza.

o Funkcja statego cisnienia - stuzy do regulacji przeptywu powietrza
w instalacji, zwlaszcza w zastosowaniach VAV.

Funkcja sterowania
systemem ogrzewania i
chtodzenia czynnikiem
chtodniczym (system DX)

Steruje jednostkg odzysku ciepta z pompa ciepta (system DX).
Sterowane sg takie urzadzenia jak sprezarka i zawor 4-
drogowy.

W celu zapewnienia bezpieczenstwa systemu DX, kontrolowane jest
wysokie cisnienie gazu, niskie cisSnienie gazu, temperatura wylotowa
gazu sprezarki i ochrona skraplacza przed zamarzaniem.

Funkcja ochrony przed
zamarzaniem

Ochrona wymiennika ciepta przed zamarzaniem:

- Opcja 1: Przepustnica by-pass

- Opcja 2: Kontrola predko$ci wentylatora

- Opcja 3: Sterowanie stopniami elektrycznej nagrzewnicy wstepnej

Funkcja nagrzewnicy
wstepnej

Elektryczne sterowanie stopniami nagrzewnicy wstepnej w celu ochrony
przed zamarzaniem.
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Funkcja

Opis

Funkcja temperatury
W pomieszczeniu

Umozliwia wybor temperatury powietrza powrotnego lub temperatury
panelu sterowania jako temperatury pomieszczenia.

Funkcje BMS

Umozliwia proste sterowanie urzagdzeniem z centralnego systemu
sterowania i monitorowanie pracy.

- BMS: Urzadzenie moze by¢ wigczane/wytgczane za pomocg styku
bezpotencjatowego na ptytce sterujace;j.

- Wyjscie stanu pracy: Informacja o ,statusie jednostki”
- Wyjscie alarmowe: Informacja o ,usterce”

Funkcje Modbus

Steruje wszystkimi funkcjami urzgdzenia za posrednictwem komputera lub
centralnego systemu sterowania.

Funkcja timera’

Urzadzenie mozna zaprogramowac tak, aby dziatato w okreslonych
okresach kazdego dnia tygodnia.

Funkcja dziennika'

Mozna zarejestrowa¢ wszystkie mozliwe opcje pracy urzadzenia.

Funkcja przeciwpozarowa

Stuzy do zmiany stanu pracy urzadzenia w przypadku pozaru.

Funkcje drzwi serwisowych

Dzieki mechanicznemu wytgcznikowi umieszczonemu w drzwiach
serwisowych, po otwarciu drzwi serwisowych urzadzenie zostaje
zatrzymane w celu zapewnienia bezpieczenstwa personelu serwisowego.

Funkcja ochrony
przed dzie¢mi

Stuzy do blokowania dostepu do obstugi panelu sterowania (keylock).
- Opcja 1: Recznie
- Opcja 2: Automatycznie

Funkcje loT

Umozliwia $ledzenie funkcji urzagdzenia przez Internet.

Interfejs serwisowy

Urzadzenie umozliwia przeglad i ustawienie wszystkich parametréw
roboczych i funkcji urzadzenia.

1

Dziata w trybie ,,Panel cyfrowy” i,,Panel dotykowy”.
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16.1.0pis wyposazenia i kodow
Kod Opis Widok wyposazenia
CNT-SCK-EC-NIZ Ptytka automatyki PWM i potgczenie
z gniazdem (Czes¢ | - Sekcja 2.3.2)
= 2
Listwa zaciskowa x o
TER-SCK (cze$¢ | - sekcja 4.2) D
&y
Regulator EBRO IOT P 1@
) ) egulator ro | @
HMI-GMB-IOT (Czes¢ | - Sekcja 3.2) 2
K : Regulator EBRO IOT Touch
HMI-TRT-IOT (Czes¢ | - Sekcja 3.3)
1 //"
Czujnik temperatury \‘
EN-N10-1 y .
S 0-10 (CzesC | - Sekcja4.1.1)
[. - :I
i Czujnik dwutlenku wegla (CO2) g l
SEN-CO2 (Czesé | - Sekcja 4.1.3) i /
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17. Plyta automatyki

17.1.Dane techniczne plyty automatyki

Zasilanie

Zuzycie energii

Warunki pracy

Warunki przechowywania

Klasa ochrony elektryczne;j

RIORTADA

1230V AC +15%, 50 ~ 60Hz

: 5W (max)

:0750°C, %90RH (max) (brak wykraplania)
:-20~70°C

:1P20

17.2.Wejscia/wyjscia pltyty automatyki

Na plycie automatyki znajduje sie 21 portow we/wy. Sg to: 2 wyjscia analogowe, 5 wejs¢ analogowych,

2 wyjscia cyfrowe (styki bezpotencjatowe), 5 wyjs¢ zasilania i 5 wejs¢ cyfrowych (styki bezpotencjatowe).

Z drugiej strony, 7 wejs¢/wyjs¢ jest przypisanych do stalego zadania, pozostate wejscia/wyjscia sg

programowane zgodnie ze strukturg urzgdzenia i wymaganiami uzytkownika. Wszystkie te informacje zostaty

podsumowane w ponizszej tabeli.

10 Kod Status Opis
20 FAN_OA PWM Wykorzystane | Wyjscie wentylatora swiezego powietrza PWM
FAN_RA PWM Wykorzystane | Wyjscie wentylatora powietrza wywiewanego PWM
FAN_OA “tacho” | Wykorzystane Wejscie alarmu wentylatora $wiezego powietrza (wejscie
Cl licznika)
FAN_RA “tacho” Woykorzystane | Wejscie alarmu wentylatora wyciggowego (wejscie licznika)
TER_OA Wykorzystane | Wejscie czujnika temperatury powietrza zewnetrznego
TER_RA Wykorzystane | Wejscie czujnika temperatury powietrza powrotnego
Al TER_SA Wykorzystane | Wejscie czujnika temperatury powietrza nawiewanego
SE1 Rejestr 185 Wejscie czujnika
SE2 Rejestr 186 Wejscie czujnika
Do DO1 Rejestr 157 Domyslnie: Informacja o pracy [RUN]
DO2 Rejestr 158 Domysinie: Informacja o btedzie [FLT]
LPO Rejestr 159 Domyslnie: By-Pass [BYP]
LP1 Rejestr 160 Domysinie: Nagrzewnica elektryczna 1- stopien pracy [HT1]
PO  LP2 Rejestr 161 Domyslnie: Nagrzewnica elektryczna 2- stopien pracy [HT2]
LP3 Rejestr 162 Domysinie: Nagrzewnica wstepna 1- stopien pracy [PH1]
LP4 Rejestr 163 Nie dotyczy
DI-1 Rejestr 170 Domysinie: Wejscie Boost [BST]
DI-2 Rejestr 171 Domysinie: Wejscie BMS [BMS]
DI  DI-3 Rejestr 172 Domyslnie: Wejscie alarmu pozarowego [FRE]
DI-4 Rejestr 173 Domysinie: Wejscie informacji o awarii nagrzewnicy [HTI]
DI-5 Rejestr 174 Domysinie: Wejscie alarmu filtra [FIL]

Al : Wejscie analogowe
AO : Wyjscie analogowe
Cl  : Wejscie licznika

DI : Wejscie cyfrowe
DO : Wyijscie cyfrowe
PO : Moc wyjsciowa
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RIORTADA

Wyglad wyposazenia

Sterowanie PWM i potaczenie SOCKET (CNT-SCK-EC-NIZ)

17.3.0pcje alternatywne dla ptyty automatyki

17.3.1.
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Instrukcja montazu i obstugi EBRO C
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Instrukcja montazu i obstugi EBRO C

18. Panele sterujace

18.1.Panel EBRO IOT Pro (HMI-GMB-IOT)

/

@ Regulator EBRO I0T Pro. Zostat zaprojektowany, aby umozliwi¢ uzytkownikowi proste
J @ sterowanie wszystkimi podstawowymi funkcjami urzadzenia i podtgczenie go do sieci
e bezprzewodowej (Wi-Fi). Zasadniczo na panelu znajdujg sie 3 przyciski i 1 ekran graficzny.

Ekran
LCD

> Przyciski

Widok wyposazenia Wymiary
24mm,
>
A\, ¥ ;

}5mrr:\

Uwaga: Grubos¢ panelu nad $ciang wynosi 15 mm

18.1.1. Przyciski
Funkcje Przycisk Dziatanie
Przetgczanie miedzy ekranami (jesli nie
wybrano niczego na ekranie)
Nastepny ekran Nacisnij
Poprzedni ekran Nacisnij
Aby zmieni¢ dowolng warto$¢ na ekranie (=) Nacigni
g - ) =) acisnij
(jesli wybrano co$ na ekranie) —
Zwiekszenie istniejgcej wartosci E Nacisnij
Zmniejszenie istniejgcej wartosci Nacisnij

Potaczenie Wi-Fi (hotspot) Wt./Wyt.

Nacisng¢ i przytrzymac

10 sekund
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Instrukcja montazu i obstugi EBRO C

18.1.2. Montaz natynkowy

1

L] ==
o || ]
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Instrukcja montazu i obstugi EBRO C

18.2. Panel Ebro IOT Touch (HMI-TRT-IOT)

/i ] Dotykowy regulator Ebro IOT Touch stuzy do sterowania wszystkimi funkcjami urzgdzenia,
wprowadzania ustawien zwigzanych z urzadzeniem i fgczenia go z siecig bezprzewodowg
(Wi-Fi). Sterowanie odbywa sie dotykowo. Niektdére symbole na ekranie sg funkcjonalne

i uzywane zamiast przyciskéw, podczas gdy niektére symbole sg uzywane w celach

- informacyjnych.

d |
/
‘\;::ﬁ\\_/, —
Widok wyposazenia Wymiary
22mm,
(ﬁ \ / — w3 A i
TFT :
Screen
— 1
£
3
\——/ 2 |
/ : 65mm : 18mm!
Uwaga: Grubosc¢ panelu nad sciang wynosi 15 mm.
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Instrukcja montazu i obstugi EBRO C

18.2.1. Montaz natynkowy

1
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Instrukcja montazu i obstugi EBRO C

18.3. Podlaczenie paneli sterujacych do plyty automatyki

Typ kabla: Plaski (6x)

“Ptyta automatyki (potgczenie zaciskdéw Czesc | - Sekcja 2.3.1)”

RJ12-6P6C

Typ kabla: Ptaski (6x)

“Ptyta automatyki (potaczenie gniazda, cze$é | - sekcja 2.3.2)”
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Instrukcja montazu i obstugi EBRO C

19. Akcesoria

19.1. Czujniki

19.1.1. Czujnik temperatury (SEN-N10-10)
Czujnik typu NTC 10kQ (@25°C) uzywany do pomiaru temperatury powietrza. Ptytka automatyki jest

skalibrowana zgodnie z tym czujnikiem. Czujnik jest wersji kanatowe;.

Wyglad Wymiary
26
|
Lf :
Modut
czujnika
Przewdd
T[C]  Rnom [Q] Rmin [Q] Rmax[Q] AR/R[*%] AT [¢¥°C] a
-40 232.634,14 193.593,8 271.674,5 16,78 2,81 -5,97
-35 173.538,38 146.384,4 200.692,3 15,65 2,72 -5,76
-30 | 130.768,58 @ 111.729,6 @ 149.807,5 14,56 2,62 -5,56
-25 99.489,24 86.043,1 112.935,3 13,52 2,52 -5,37
-20 76.384,85 66.827,4 85.942,3 12,51 2,41 -5,20
-15 59.156,66 52.325,1 65.988,2 11,55 2,30 -5,03
-10 46.193,89 41.287,7 51.100,1 10,62 2,18 -4.87
-5 36.356,36 32.819,6 39.893,1 973 2,07 4,71
0 28.829,17 26.272,6 31.385,7 8,87 1,94 -4,57
5 23.024,51 21.173,6 24.875,4 8,04 1,81 -443
10 18.514,61 17.174,4 19.854,8 7,24 1,69 -4,29
15 14.985,56 14.016,5 15.954,6 6,47 1,55 417
20 12.205,07 11.506,8 12.903,3 5,72 1,42 -4,04
25 10.000,00 9.500,0 10.500,0 5,00 1,27 -3,93
30 8.240,26 7.770,8 8.709,7 5,70 1,49 -3,82
35 6.827,45 6.392,4 7.262,5 6,37 1,72 3,71
40 5.686,62 5.287,2 6.086,1 7,02 1,95 -3,61
45 4.760,31 4.395,8 5.124,8 7,66 2,18 -3,51
50 4.004,16 3.673,0 4.335,3 8,27 2,43 -3,41
55 3.383,77 3.083,8 3.683,7 8,86 2,67 -3,32
60 2.872,26 2.601,1 3.143,4 9,44 2,92 -3,23
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Instrukcja montazu i obstugi EBRO C

19.1.2. Czujnik dwutlenku wegla CO, (SEN-CO2)

Jest to czujnik uzywany do pomiaru iloSci dwutlenku wegla (CO2) w powietrzu. Plytka automatyki jest

skalibrowana zgodnie z tym czujnikiem.

Wyglad Wymiary Podtaczenie
o] A A I
£
§| g
| = A Y oY
I 5583
N ) ( --Y I § ° §
I I :
|

19.1.3. Przetwornik cisnienia

Jest to czujnik uzywany do pomiaru rdznicy cisnien powietrza. Moze by¢é uzywany do pomiaru statego

przeptywu, statego cisnienia i zanieczyszczenia filtra. Ptytka automatyki jest skalibrowana zgodnie z tym

czujnikiem.
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19.2.Tablica zaciskowa (TER-SCK)

Jest uzywana z ptytg automatyki podigczong do gniazda (Czes$¢ | - Sekcja 2.3.2). Korzystanie z niektérych
funkcji ptyty automatyki (funkcja Boost, funkcja BMS, funkcja Modbus itp.) zalezy od wymagan uzytkownika
koncowego. Do korzystania z tych funkcji wymagane jest podtgczenie urzadzen zewnetrznych. Uzytkownik

koncowy bedzie moégt z fatwoscig wykonaé zgdane potaczenie z kartg sterowania za pomoca tego interfejsu.

Wyglad

Wymiary
B
© rowE I I © MODBUS O___‘
® 0K STD_IN
CITJE ] B : .
—O FAULT o 1 :
o = . ] El g
1 | | w w
. -3 2 2 = . % E g8 3
P — RIQ| RY) B RV BR) VR VRV RR)| a_|__¥
Fao- J Q Y
| T i —
[ 70mm 1 70mm (|
I P » |
| |
- 150mm .
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Instrukcja montazu i obstugi EBRO C

CZESC Il - SCENARIUSZE PRACY

20. Sterowanie (wlacz/wytacz)
Jednostki odzysku ciepta mogg by¢ stosowane w wielu réznych obszarach i w réznych warunkach pracy.
Urzadzenia, ktére pracujg 24 godziny na dobe, 7 dni w tygodniu dla domu. W zastosowaniach biurowych moga
by¢ aktywne w okreslone dni tygodnia i w okreslonych godzinach. W tych i podobnych przypadkach ponizej
zdefiniowano wiele funkcji umozliwiajacych sterowanie wigczaniem/wylgczaniem urzadzenia na rézne

sposoby.

20.1.Sterowanie wlgcz/wylacz za pomocg panelu sterowania
Jednostke odzysku ciepta mozna wigczacé/wytgczaé za pomoca paneli sterowania przedstawionych w Czesci
| - Sekcja 3. Sposéb korzystania z kazdego panelu sterowania jest inny. Niezbedne wyjasnienia znajdujg sie

w odpowiedniej sekcji.

20.2. Zewnetrzne sterowanie wigcz/wytacz (BMS)
Jest to funkcja umozliwiajgca witagczanie i wylgczanie karty kontrolnej za pomocg styku bezpotencjatowego

podtgczonego z zewnatrz. Funkcja ta zostata opisana w czesci Il - sekcja 8.1.

Uwaga: Gdy ta funkcja jest aktywna, inne metody obstugi urzadzenia sg wytgczone.

20.3. Sterowanie wigcz/wylacz z timerem.
Ta funkcja jest uzywana, gdy wymagane jest sterowanie wtgczaniem/wytgczaniem jednostki odzysku ciepta
w okreslonych okresach w réznych zastosowaniach. Na przykfad: w zastosowaniach biurowych wymagane
jest, aby urzadzenie rozpoczynato prace, gdy rozpoczynajg sie godziny pracy w dni robocze tygodnia
i wylgczato urzgdzenie po zakohczeniu godzin pracy. Mogg tez pojawi¢ sie zadania zmiany predkosci
wentylatora w ciggu dnia. Operacje te mozna wykona¢ za pomocg funkcji czasu opisanej w Czesci Il - Sekcja
10. Funkcja ta jest uzywana w niektérych panelach sterowania, a sposéb jej uzycia rézni sie w zaleznosci od

panelu sterowania. Niezbedne wyjasnienia znajdujg sie w Czesci | - Sekcja 3.

20.4. Sterowanie wlgcz/wytacz, gdy urzadzenie jest wiaczone.
Uzytkownik moze okresli¢, czy jednostka odzysku ciepta dziata po witaczeniu zasilania, czy nie. Funkcja ta

zostata opisana w Czesci Il - Sekcja 13.

20.5. Sterowanie wigcz/wytacz z Modbus
Jednostke odzysku ciepta mozna podigczy¢ do systemu zarzgdzania budynkiem za posrednictwem protokotu

Modbus. Funkcja ta zostata opisana w Czesci Il - Sekcja 9.

20.6. Sterowanie wiacz/wyltacz z loT
Jesli funkcja loT jednostki odzysku ciepta jest aktywowana za pomocg paneli sterowania okreslonych w Czesci

| - Sekcja 3.4 i Sekcja 3.5, jednostke mozna wigczy¢/wytgczyé za pomocq aplikacji mobilnej.
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20.7. Czas opdéznienia wlaczenia/wylaczenia urzadzenia

Ptyta automatyki: DO (RUN)

Vo Regulator:
Opis Rejestr Domysinie
Czas opédznienia wtgczenia/wytgczenia urzadzenia 113 0 sec

W niektorych zastosowaniach jednostki odzysku ciepta moze by¢ wymagane opdznienie w uruchomieniu

i zatrzymaniu jednostki. Na przyktad; przepustnica moze byC zastosowana do przytgcza powietrza

zewnetrznego (Swieze powietrze i wylot), aby zapobiec naturalnym strumieniom powietrza, gdy urzgdzenie

jest wytgczone. W takim przypadku, wymagane jest, aby wentylatory dziataty po otwarciu przepustnicy i aby

przepustnica zostata zamknieta po wylgczeniu wentylatoréw. Gdy urzadzenie jest wigczone, wyjscie RUN

okreslone w czesci Il - sekcja 8.2 staje sie aktywne, a wentylatory (i inne funkcje) zaczynajg dziata¢ po czasie

okreslonym w sekcji 8.2. Po wytgczeniu urzadzenia wentylatory (i inne funkcje) zatrzymujg sie, a wyjscie RUN

wylgcza sie po uptywie czasu okreslonego w rejestrze.
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20.8. Sterowanie wentylatorem

Jest to funkcja sterowania predkosciami wentylatorow $wiezego powietrza i wywiewu w urzgdzeniu.

Zasadniczo dostepne sg 4 poziomy predkosci, w tym 3 poziomy predkosci (L, M, H) i 1 predkos¢ Boost.

Wartosci stopni predkosci mozna zmienia¢ w zaleznosci od struktury i funkcji urzadzenia. Automatyczna

kontrola predkosci jest rowniez mozliwa w zaleznosci od funkcji urzgdzenia i zapotrzebowania.

Uruchomienie

urzadzenia
Standardowa
Kontrola predkosci Tryb
Pracy

Funkcja
“Poza domem”

wentylatora

Funkcja
VOD

Wartos¢ predko$ci
Wentylatora
z regulatora

Wartos¢ predkosci
wentylatora w
zaleznosci od VOD

W zaleznosci od

funkgiji
Poza domem’

A 4
F 3

Funkcja

Aktywny

Statego
rzeptyw

Pasywny

Wartos¢ napiecia

w zaleznosci od
predkosci

wentylatora.

v

\ 4

Wartos¢ napiecia
w zaleznosci od

od funkgiji
Statego przeptywu

Wartos¢ napiecia
sterowania

<
<

Predkos¢ wentylatora
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20.9. Standardowa regulacja predkosci

1o Plyta automatylfi: F_OA, ,F__RA,
Regulator: wybor predkosci wentylatora
Opis Rejestr Domyslinie
PWM wartos¢ odniesienia (niska) dla wentylatora Swiezego powietrza 106 30 [%]
PWM warto$¢ odniesienia (wysoka) dla wentylatora $wiezego powietrza 107 80 [%]
PWM wartos¢ odniesienia (niska) dla wentylatora wyciggowego 108 30 [%]
PWM warto$¢ odniesienia (wysoka) dla wentylatora wyciggowego 109 80 [%]

Jest to standardowa metoda sterowania predkoscig wentylatora w urzgdzeniu. Wartos¢ predkosci wentylatora
jest okreslana w zaleznosci od predkosci wybranej na panelu sterowania. Srednia predko$é ,M” na panelu
sterowania; Jest ona obliczana na podstawie sredniej arytmetycznej niskiej predkosci ,L” i wysokiej predkosci

.H”. Te wartosci kroku predkosci mogg by¢ zmieniane w zaleznosci od struktury i funkcji urzgdzenia.

20.10. Funkcja Boost

1o Ptyta automatyki: DI (B__ST) _
Regulator: wybér funkgji Boost function

Opis Rejestr Domyslnie
Boost Panel status 115 1/ “active”
PWM wartos¢ (boost) na regulatorze 116 100 [%]
Czas trwania funkcji Boost na regulatorze 117 15 [min]
PWM wartos¢ (boost) dla ptyty sterujgcej [BST] 118 80 [%]
Czas trwania funkcji Boost dla ptyty sterujgcej [BST] 119 1 [min]

W razie potrzeby predkos$¢ wentylatora urzgdzenia zostanie tymczasowo ustawiona na najwyzszg wartosé.

20.10.1. Instrukcja: Naciskajgc przycisk na panelu. Wentylatory urzadzenia pracujg z
najwyzszg predkoscig (predkosé boost) przez okreslony czas. Nastepnie kontynuujg
prace z normalng predkoscig.
20.10.2. Automatycznie: Wentylatory bedg pracowacé z predkoscig Boost po odebraniu sygnatu z wejscia [BST].
Nastepnie wentylatory pracujg z predkoscig Boost przez okreslony czas, po czym kontynuujg prace

z normalng predkoscig robocza.

20.11. Funkcja “Poza domem”

/o Piyta automatyki: ---
Regulator: wybdr predkosci wentylatora
Opis Rejestr Domyslinie
Czas pracy na godzine w funkcji ,Poza domem” 114 10 [min]

Czasami pomieszczenia wentylowane przez jednostke odzysku ciepta mogg nie by¢ uzywane (w przypadku
diugoterminowych wakacji lub domkow letniskowych). W takich przypadkach uzytkownik wytaczy urzadzenie.
Jesli urzagdzenie nie dziata, w pomieszczeniu moze pojawi¢ sie nieprzyjemny zapach lub zwiekszona
wilgotnos¢. W celu wyeliminowania tych nieprzyjemnych zjawisk, warto uruchamia¢ urzgdzenie w regularnych
odstepach czasu, nawet na krotkie okresy. Funkcja ,Poza domem” umozliwia prace urzgdzenia przez
okreslony czas w kazdym 1-godzinnym okresie. W ten sposéb, podczas gdy urzgdzenie dostarcza swieze
powietrze do otoczenia, tak jak w przypadku normalnej pracy, usuwa ono szkodliwe czynniki, takie jak wilgo¢
i nieprzyjemny zapach, ktére mogg wystgpi¢ w wyniku wywiewu. Gdy funkcja ,Poza domem" jest aktywna,
predkos¢ wentylatora urzadzenia jest zdefiniowana jako "niska”. Jesli urzgdzenie zostanie wylgczone, gdy

funkcja jest aktywna, zostanie ona wylgczona.
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20.12. Funkcja VOD

1o Plyta automaty!d: Al (SE,1 )_
Regulator: wybdr predkosci wentylatora

Opis Rejestr Domysinie
VOD Status 122 0/ “passive”
Dolna wartos¢ graniczna czujnika 123 50/ (0,5V)
Goérna wartos$é graniczna czujnika 124 270/ (2,7V)
Wybér czujnika VOD 125 0/“SE1”
SE1 Wybor czujnika 185 0/ “--"

Jednostki z odzyskiem ciepta pomagajg zmniejszy¢ koszty eksploatacyjne, przekazujagc energie z powietrza
wywiewanego do powietrza swiezego, a w standardowych jednostkach stosowana jest stata kontrola predkosci
wentylatora. W takim przypadku urzgdzenie stale dostarcza statg ilo§¢ powietrza do pomieszczenia. Jednak
w dynamicznych warunkach przestrzennych, zwtaszcza zmienna liczba oséb, wskazuje na konieczno$é
zmiany ilosci potrzebnego swiezego powietrza. W przypadku funkcji wentylacji na zgdanie (VOD) na karcie
sterowania powinna istnie¢ mozliwo$¢ automatycznego dostosowania ilosci wentylacji w zaleznosci od ilosci
dwutlenku wegla (CO2) lub wilgotnosci w pomieszczeniu. W ten sposéb urzadzenie oszczedza energie
w wentylatorze, poniewaz pracuje z takg iloscig powietrza, jaka jest potrzebna. Funkcja; Dziata z czujnikiem
wyjsciowym napiecia podtgczonym do wejscia czujnika 1 (SE1) karty sterujgcej. Jednostki odzysku ciepta sg
zwykle uzywane z czujnikiem dwutlenku wegla lub wilgotnosci. Jako czujniki mozna stosowaé czujniki
okreslone w czesci | - artykut 4.1.2, artykut 4.1.3 lub artykut 4.1.4, a takze czujniki réznych marek i modeli.
Aby korzystac z tej funkcji, nalezy wybrac tryb VOD jako poziom predkosci wentylatora na panelu uzytkownika.
Sposob korzystania z kazdego panelu sterowania jest inny. Niezbedne wyjasnienia znajdujg sie w Czesci | -
Artykut 3.

Ustawienia VOD

Krok Opis
1 Okresl czujnik, ktéry ma byé e Czujnik musi mie¢ wyjscie napieciowe.
uzywany do VOD » Sprawdz, czy zakres pomiarowy czujnika jest odpowiedni w

zalezno$ci od wykonywanej pracy

Uwaga: najtatwiejszym zastosowaniem jest uzycie czujnikéw przedstawionych w
Czesci | - Sekcja 4.1.2, Sekcja 4.1.3 lub Sekcja 4.1.4 przeznaczonych dla karty

kontrolnej.
2 Podtgcz uzywany czujnik do Schemat potgczen Czesé | - Sekcja 2.3.1 lub Sekcja 2.3.2
wejscia SE1
Aktywacja funkcji VOD Ustaw warto$¢ rejestru 122 na ,1
Ustawianie czujnika e Ustaw wartos¢ rejestru 185 na ,1” dla czujnika wilgotnosci

(Czesc¢ | - Sekcja 4.1.2).

« Ustaw wartos¢ rejestru 185 na ,2” dla czujnika dwutlenku wegla
(Czesc¢ | - Sekcja 4.1.3).

« Ustaw warto$¢ rejestru 185 na ,4” dla czujnikéw réznych
marek lub modeli.

5 Ustaw warto$¢ napiecia Mnoznik wartosci wejsciowej wynosi 0,01, dla 1V nalezy wprowadzié
czujnika na wartos¢ dolnej wartos¢ 100.
predkosci wentylatora w Przyktad: Jesli czujnik zdefiniowany w czesci | - sekcja 4.1.3 jest uzywany do pomiaru
rejestrze 123. dwutlenku wegla, a 400 ppm bedzie uzywane jako warto$¢ minimalnej predkosci
wentylatora, warto$¢ czujnika wynosi 0,8 V, co odpowiada 400 ppm. W tym przypadku
wartosc¢ 80 jest przypisana do rejestru 123.
6 Ustaw wartos¢ napiecia Mnoznik warto$ci wejsciowej wynosi 0,01, dla 1V nalezy wprowadzi¢

czujnika odpowiadajgcg na
wartosci gérnej predkosci
wentylatora w rejestrze 124

wartos¢ 100.

Przyktad: Jesli czujnik zdefiniowany w Czesci | - Sekcja 4.1.3 jest uzywany dla
dwutlenku wegla, a 1500 ppm bedzie uzywane jako warto§¢ maksymalnej predkosci
wentylatora, warto$¢ czujnika wynosi

2,2 V odpowiadajgca 1500 ppm. W tym przypadku warto$¢ 220 jest przypisana do
rejestru 124.
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20.13. Funkcja statego przeptywu

1o Ptyta automatykj: Al (SEZ) .
Regulator: Wyb6r predkosci wentylatora

Opis Rejestr Domyslinie
Wspodtczynnik k statego przeptywu 126 66
Staly przeptyw, wartos$¢ cisnienia dla czujnika 10V [Pa] 127 1000 [Pa]
Wybér czujnika SE2 186 0/%--*
Status funkgcji PID 190 0
Odniesienie timera PID 191 1000 [ms]
PID KP 192 100
PID Ti 193 1
PID Td 194 1
Stata warto$¢ zadana przeptywu [m3/h] 195 0 [m3/h]

W zaleznosci od wiasciwosci fizycznych wentylatoréw, dany system zapewnia okreslone natezenie przeptywu
powietrza w odpowiedzi na warto$¢ cisnienia statycznego. Wybierajac urzgdzenie, projektanci instalacji
wentylacyjnych obliczajg warto$¢ cisnienia w systemie kanatéw i wybierajg najbardziej odpowiednie urzadzenie.
Jednak zmiany wartosci ci$nienia statycznego w kanale i urzadzeniu powodujg zmiane natezenia przeptywu
powietrza. Najwazniejszy efekt jest spowodowany tym, ze zaprojektowany system kanatéw nie jest doktadnie
wykonany w instalacji, a filtr ulega zabrudzeniu. Wraz z zabrudzeniem filtra wzrasta strata cisnienia i zmniejsza sie
natezenie przeptywu powietrza. Jesli uzywana jest standardowa jednostka i standardowa funkcja predkosci opisana
w czesci Il - sekcja 2.1, jednostka; Zapewni wiekszy przeptyw powietrza, gdy filtr jest czysty, i mniejszy przeptyw
powietrza, gdy filtr sie zabrudzi. Spowoduje to obnizenie jakosci powietrza w pomieszczeniu. Funkcja statego
przeptywu, wentylator urzgdzenia utrzymuje ustawione natezenie przeptywu powietrza na statym poziomie przez
caly czas pracy. Gdy filtr ulega zabrudzeniu, automatycznie zwieksza predkos¢ wentylatora i zapobiega
zmniejszeniu przeptywu powietrza.

Aby wytgczy¢ funkcje ,Staty przeptyw”, wartosé rejestru 190 musi by¢ ustawiona na ,0”.

Ustawienia funkcji stateqo przeptywu

Krok Opis
1 Okreslenie czujnika cisnienia « Czujnik musi mie¢ wyjscie napieciowe.
uzywanego do statego » Sprawdz, czy zakres pomiarowy czujnika jest odpowiedni w
przeptywu zalezno$ci od wykonywanej pracy
2 Podtacz uzywany czujnik do Schemat potgczen Czesé | - Sekcja 2.3.1 lub Sekcja 2.3.2
wejscia SE2
Ustawianie czujnika Ustaw wartos¢ rejestru 186 na ,3”

4 Ustaw wartos¢ wspoétczynnika Jesli wartos¢é wspétczynnika K zostanie zmieniona, gdy funkcja ,,
k wentylatora w rejestrze 126 Staly przeptyw” jest aktywna i dziata; warto$¢ rejestru 195 zostanie
ponownie zmieniona, aby wprowadzona wartos¢ stata sie aktywna.

5 Ustaw wartos¢ zmierzong na
czujniku cisnienia 10V na
rejestr 127

6 Ustaw natezenie przeptywu
powietrza wentylatora
[m3/h] przy 100% wydajnosci,
aby zarejestrowac 195
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20.14. Kontrola btedow wentylatora

Ptyta automatyki: C_OA, C_RA
/O .

Regulator:-----

Opis Rejestr Domysinie

Wybér typu alarmu dla wentylatora swiezego powietrza 103 0/“Tacho”
Wybor typu alarmu dla wentylatora wyciggowego 104 0/*Tacho”
Czas wykrywania usterki wentylatora 105 10 [sec]
Mnoznik sygnatu predkosci wentylatora (tacho) 111 1 [pcs]

Informacje o btedach wentylatora sg standardowo ustawione jako sterowanie tachometryczne. Informacje
o predkosci wentylatora sg odczytywane z sygnatu wyjsciowego predkosci wentylatora. W zaleznosci od tego
mozna okresli¢, czy w wentylatorze wystepuje usterka.

W zaleznosci od konstrukcji wentylatora (wyjscie informacji o usterce mechanicznej na wentylatorze)
mozna wykonac¢ rézne aplikacje. Niektore wentylatory mogg mie¢ wyjscie informacji o usterce mechanicznej
(NO/NC) lub opcjonalnie moga by¢ podtgczone do presostatu réznicowego podtgczonego do punktow
wylotowych ssania wentylatora. W takim przypadku informacje o usterce mogag by¢ przesytane do karty
sterujgcej jako informacje o styku bezpotencjatowym. Jesli informacje o usterce mechanicznej sg zdefiniowane
na karcie sterowania (rejestr 103, 104), warto$¢ predkosci wentylatora odczytana w rejestrach 3 i 4 jest
odczytywana jako 123.

Przydzielono okres oczekiwania na rozpoczecie pracy wentylatora i wykrycie usterki. W celu stwierdzenia
braku usterki, zwtaszcza w systemach kontroli usterek mechanicznych, wentylator musi osiggng¢ predkosc¢
roboczg. Okres ten moze sie rézni¢ w zaleznosci od metody wykrywania usterek. Zgdany czas oczekiwania
na wykrycie usterki mozna ustawi¢ za pomoca wartosci rejestru 105.

Wentylatory z wyj$ciami tachometrycznymi majg standardowo 1 wyjscie sygnatu na kazdy obrét
wentylatora. W ten sposdéb karta sterujgca oblicza 1 obrét dla kazdego sygnatu i obliczana jest liczba obrotow,
przy ktérych obraca sie wentylator. System ten dziata inaczej w niektorych wentylatorach. Wentylator moze
generowac 2 lub wiecej sygnatéw dla kazdego obrotu. W takim przypadku, aby obliczyé prawidtowa predkosc,
liczba sygnatow wysytanych przez wentylator dla kazdej predkosci wentylatora musi zosta¢ wprowadzona do

Rejestru 111.

21. Kontrola filtrow

Ptyta sterujgca: DI (FI1, FI2)
/0 i
Regulator: ---
Opis Rejestr Domyslinie
Odniesienie do czasu zanieczyszczenia filtra 1 135 3000 [h]
Odniesienie do czasu zanieczyszczenia filtra 2 136 0[h]
Wybér karty kontrolnej DI5S 174 5/°FI1”

Filtry urzgdzenia muszg by¢ czyszczone o okreslonych porach. Jest to funkcja wskazujgca czas czyszczenia.
% Opcja 1: Czas pracy urzadzenia jest monitorowany, a ukfad sterowania wyswietla ostrzezenie

o koniecznosci wyczyszczenia filtra po uptywie ustawionego czasu (ustawienie domysine).

< Opcja 2: Filtr moze by¢ sterowany mechanicznie. Funkcja jest aktywowana za pomocg przetgcznika
réznicy cisnien (NC), ktory nalezy podigczy¢ do wejscia [FIL] na karcie sterowania. W ten sposdb, gdy filtr
ulegnie zabrudzeniu, uktad sterowania wyswietli ostrzezenie o koniecznosci wyczyszczenia filtra. Gdy ta
funkcja jest aktywna, sterowanie czasowe filtra jest wytgczone.
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22. Kontrola By-Pass

(o)

Ptyta automatyki: DO (BYP), T_OA, Temperatura w pomieszczeniu T_RO (T_RA

or T_PA)
Regulator: Wybor ustawionej temperatury
Opis Rejestr Domyslinie
2-stopniowa réznica temperatur 129 3[°C]
Wybér czujnika temperatury w pomieszczeniu 130 | 0/“Czujnik temperatury
powietrza powrotnego”
By-Pass status 131 1/ “active”
Czas oczekiwania na zmiane pozycji By-Pass 132 30 [sec]
Wybor czujnika temperatury dla nagrzewnicy elektrycznej 140 0(/r e}l;aesrtr;pz.spcc)))l,fOJowa
Wybor karty kontrolnej LPO 159 3/“BYP”

Jest to funkcja sterowania przepustnicg obejsciowg uzywang do ominiecia wymiennika odzysku ciepta

i bezposredniego dotarcia do pomieszczenia. Funkcja ta jest uzywana do 2 podstawowych funkcji.

< Jesliréznica miedzy temperaturg powietrza zewnetrznego i wewnetrznego jest niska (okoto 3°C), wymiana

ciepta nie zachodzi w wymienniku odzysku ciepta. Z tego powodu przepustnica obejsciowa jest otwierana,

aby umozliwi¢ bezposredni doptyw powietrza do pomieszczenia. W ten sposob, ze wzgledu na

wyeliminowanie strat cisnienia w wymienniku odzysku ciepta, wentylator bedzie dostarczat wiecej Swiezego

powietrza lub kontynuowat prace z tym samym natezeniem przeptywu powietrza, pobierajgc mniej energii.

% W sezonach przejsciowych, gdy temperatura powietrza zewnetrznego spada w nocy w lecie lub gdy

temperatura powietrza zewnetrznego rosnie w potudnie w zimie, lepiej jest nie uzywa¢ wymiennika odzysku

ciepta w celu oszczedzania energii i zapewnienia komfortu. W takich przypadkach swieze powietrze moze

by¢ dostarczane bezposrednio do wnetrza, z pominieciem wymiennika odzysku ciepta. W zaleznosci od

temperatury powietrza zewnetrznego, ustawionej temperatury i temperatury wewnetrznej, karta sterowania

decyduje, czy przepustnica obejsciowa zostanie otwarta, czy nie. Funkcja ta moze by¢ opcjonalnie

aktywowana tylko latem (chtodzenie swobodne), tylko zimg (ogrzewanie swobodne) lub latem/zimg.

Umozliwia funkcje sterowania Wiacz/Wytgcz. Jesli wyjscie LPO karty sterujgcej jest ustawione na te funkcje

(ustawienie domysine), mozna uzyskaé¢ oddzielne wyjscia dla stanéw zamkniecia i otwarcia By-Passu.

23. Kontrola grzania i chlodzenia

Zapewnia sterowanie dodatkowg nagrzewnicg i/lub chtodnicg wykorzystywang do zapewnienia, ze sSwieze

powietrze obstugiwane przez jednostke odzysku ciepta jest w komfortowych warunkach. Urzgdzenia moga by¢

obstugiwane w zaleznosci od temperatury w pomieszczeniu lub temperatury powietrza powrotnego, lub mogg

by¢ obstugiwane w zaleznosci od temperatury powietrza nawiewanego.
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23.1. Sterowanie nagrzewnicg elektryczng wtéma [HT]

Ptyta automatyki: DO (HT1, HT2), DI (HTI), Temp. pokojowa (T_RA or T_PA) lub
/O T_SA
Regulator: Wybor ustawionej temperatury
Opis Rejestr Domysinie
2-stopniowa réznica temperatur 129 3[°C]
Wybér czujnika temperatury w pomieszczeniu 130 tem%./ pg;?é?rllz(a
powrotnego”
Stan nagrzewnicy [HT] 137 0/ “passive”
Odniesienie do czasu chtodzenia nagrzewnicy elektrycznej 139 30 [sec]
Wybor czujnika temperatury dla nagrzewnicy elektrycznej 140 0(/reil'eesrtr:p1.3%c;,l,< ojowa.
Wybér karty kontrolnej LP1 160 4 /*HTT”
Wybor karty kontrolnej LP2 161 5/“HT2”
Wybor karty kontrolnej DI4 173 4 [ “HTI

Jest to funkcja sterowania elektryczng nagrzewnicg wtérng stuzgca do zwiekszania temperatury powietrza
nawiewanego do temperatury komfortowej lub do sterowania zaworem akumulatora nagrzewnicy wodnej
(wlgczanie/wytaczanie). Mozna nig sterowac w zalezno$ci od temperatury w pomieszczeniu lub temperatury
powietrza nawiewanego.

Do sterowania nagrzewnicg elektryczng stuzy wyjscie LP1, jest to wyjs$cie o napieciu wyjsciowym 230 VAC i
obcigzalnosci 1A. Do tego wyjscia podtgczamy zasilanie stycznika nagrzewnicy.

Dla nagrzewnicy elektrycznej dostepne jest wejscie btedu (styk bezpotencjatowy NC). Jesli to potaczenie
zostanie wykonane, usterka nagrzewnicy elektrycznej zostanie wyswietlona na panelu sterowania i wytgczy

nagrzewnice elektryczna.

23.2. Sterowanie wezownicg wodng [CW]

/o Ptyta automatyki: DO (CWO), DI (CWI), Temp. pokojowa (T_RA or T_PA)or T_SA
Regulator: Wybor ustawionej temperatury
Opis Rejestr Domyslnie
2-stopniowa rdéznica temperatur 129 3[°C]
Wybér czujnika temperatury w pomieszczeniu 130 0/ CZ[.JJn'k
temp. powietrza
powrotnego”

. - . . ; 0/“emp. pokojowa.
Wybér czujnika temperatury dla wezownicy wodnej 140 (rejestr130)”
Stan wezownicy wodnej [CW] 177 0/ “passive”
Wybér trybu wezownicy wodnej 178 0/ “auto”
Czas oczekiwania ha zmiane potozenia wezownicy wodnej 179 60 [sec]

Wezownica wodna (do ogrzewania i chiodzenia) uzywana do zapewniania, ze nadmuchiwane powietrze
osigga temperature komfortowg, jest funkcjg sterowania zaworem (wlgcz/wylgcz). Moze ona dziataé
w zalezno$ci od temperatury pomieszczenia lub temperatury powietrza nawiewanego. W zaleznosci od celu
uzytkowania mozna wybracé tryb ogrzewania (HEAT), chtodzenia (COOL) lub ogrzewania i chtodzenia (AUTO).
Dostepne jest wejscie btedu dla wezownicy wodnej (styk bezpotencjatowy NC). Jesli to potgczenie zostanie
wykonane, na panelu sterowania zostanie wyswietlona informacja o usterce wezownicy wodnej, co spowoduje

jej wytaczenie.
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24. Ochrona przed zamarzaniem [FRZ]

/o Ptyta automatyki: DO (PH1, PH2), DI (HTI), T_OA
Regulator: ---

Opis Rejestr Domyslinie
2-stopniowa réznica temperatur 129 3°C
Status nagrzewnicy wstepnej [PH] 138 0/ “passive”
Odniesienie do czasu chtodzenia nagrzewnicy elektrycznej 139 30 [sec]
Stan ochrony przed zamarzaniem 145 1/ “By-Pass”
Temperatura zamarzania 146 0[°C]
Czas dziatania scenariusza ochrony przed mrozem 147 25 [%]
Wybor karty kontrolnej LP3 162 7/ “PH1”
Wybor karty kontrolnej LP4 163 8 /“PH2"
Wybor karty kontrolnej D14 173 4 [ “HTI

Jest to funkcja zapobiegajgca uszkodzeniu wymiennika ciepta w wyniku zamarzniecia skroplonej wody

w wymienniku ciepta odzysku ciepta w przypadkach, gdy temperatura zewnetrzna jest niska.

R
L4

<

*

R
0‘0

R
L4

Wariant 1: Metoda z przepustnicg By-Pass (domysina).

Wariant 2: Metoda zmiany predkosci wentylatora: Wentylator $wiezego powietrza bedzie pracowat z niskg

predkoscig ,L”, a wentylator wyciggowy bedzie pracowat z wysokg predkosciag ,H”.

Wariant 3: Metoda zmiany predkosci wentylatora: Wentylator $wiezego powietrza wylgczony, wentylator

wyciggowy bedzie kontynuowat prace z predkoscig robocza.

Metoda nagrzewnicy wstepnej: Jesli nagrzewnica wstepna jest zamontowana na kanale $wiezego

powietrza, zostanie ona aktywowana. Istnieje wejScie btedu dla nagrzewnicy elektrycznej (styk

bezpotencjatowy NC). Jesli to potgczenie zostanie wykonane, na panelu sterowania zostanie wyswietlona

informacja o usterce nagrzewnicy elektrycznej, co spowoduje jej wytaczenie.

25. Funkcja czujnika temperatury w pomieszczeniu [T_RO]

/o Ptyta sterujgca: T_RA
Regulator: T_PA
Opis Rejestr Domyslnie
Wybér czujnika temperatury w pomieszczeniu 130 0/ CZ[.JJn'k
temp. powietrza
powrotnego”

Ptyta sterujgca; musi mierzy¢ temperature w pomieszczeniu, aby obstugiwaé wiele funkcji. Do tego pomiaru

mozna wykorzystaé nastepujgce opcje.

2
L4

R
0’0

Opcja 1: Temperatura powietrza powrotnego.

Opcja-2: Temperatura panelu sterowania w pomieszczeniu (nalezy oczekiwac panelu podstawowego).
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26. Funkcja czujnika temperatury w pomieszczeniu [T_RO]

/o Piyta sterujgca: T_RA
Regulator: T_PA
Opis Rejestr Domyslinie
Wybor czujnika temperatury w pomieszczeniu 130 t 0/ CZL.”mk
emp. powietrza
powrotnego”

Ptyta sterujgca; musi mierzy¢ temperature w pomieszczeniu, aby obstugiwaé wiele funkcji. Do tego pomiaru
mozna wykorzysta¢ nastepujgce opcje.
< Opcja 1: Temperatura powietrza powrotnego.

R

< Opcja-2: Temperatura panelu sterowania w pomieszczeniu (nalezy oczekiwaé panelu podstawowego).

27. Funkcja BMS

Sa to wejscia i wyjscia uzywane do tatwego sterowania niektérymi prostymi funkcjami karty sterowania.

27.1. Zewnetrzne sterowanie wtacz/wytacz [BMS]

Ptyta automatyki: DI (BMS)
e} )
Regulator: ---
Opis Rejestr Domysinie
Wybér karty kontrolnej DI2 171 2/ “BMS”
Status BMS 180 0/ “passive”

Jest to funkcja umozliwiajgca otwieranie i zamykanie karty sterujgcej za pomocg styku bezpotencjatowego
podtgczanego z zewnatrz. Gdy ta funkcja jest aktywna, urzgdzenie wigcza sie i wylgcza zgodnie z sygnatem
na wejsciu BMS. Urzadzenie nie bedzie mogto by¢ otwierane i zamykane z Zzadnego panelu sterowania (panel

podstawowy, panel cyfrowy, panel dotykowy itp.). Funkcja czasu zostanie wytgczona.

27.2. Informacje o stanie (Run out) [RUN]

Ptyta automatyki: DO (RUN)
e} .
Regulator: ---
Opis Rejestr Domyslinie
Wybér ptytki sterujgcej DO1 157 1/“RUN”

Jest to wyjscie informacji wskazujgce, czy urzadzenie dziata (styk bezpotencjatowy). Standardowo wyjscie
RUN jest aktywne, gdy urzgdzenie jest wigczone i nieaktywne, gdy urzadzenie jest wytgczone. Jesli wymagane
jest opoznienie wilgczenia/wylgczenia urzadzenia, mozna zdefiniowaé czas opoOznienia miedzy
wigczeniem/wylgczeniem urzadzenia a aktywacjg/dezaktywacjg wyjscia RUN za pomocg funkcji w czesci Il -
sekcja 1.7

27.3. Informacja o btedzie (Fault out) [FLT]

Ptyta automatyki: DO (RUN)
(e} .
Regulator: ---
Opis Rejestr Domyslinie
Kod alarmu 2 -
Wybér ptytki sterujgcej DO2 158 2/ “FLT”

Jest to wyjscie informacyjne (styk bezpotencjatowy) wskazujace awarie urzadzenia.
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28. Funkcja Modbus
Jest to funkcja sterujgca wszystkimi funkcjami i ustawieniami urzgdzenia za posrednictwem systemu

zarzgdzania budynkiem.

28.1. Wiasciwosci
Ptyta sterujgca wykorzystuje protokét Modbus RTU poprzez potgczenie RS485. Urzgdzenie dziata jako Slave,

a informacje moga by¢ pobierane z zewnetrznego modutu Master.

Informacje o podtaczeniu urzadzenia
Typ potaczenia Modbus RTU Slave
Standardowy adres 1

Predkos¢ tacza 9600

Strona Brak

Dane bitow 8

Stop bitow 1

28.2. Podlaczenie
Schemat potgczen komunikacyjnych pokazano ponizej. Plyta sterujgca moze byé podtgczona do RS485, do
ktérego podigczone jest wiecej niz jedno urzgdzenie. Nalezy usungé¢ konflikty adreséw na tej linii i dokonaé

niezbednych ustawien oprogramowania do komunikacji danych.

120Q 120Q
—— DE
I B ° (( L
))
D
— DI
DE— ((
A B A )) B A A
RO— R R — RO
RE RE
R R
MAXLMN . ;
MAX481
MAX483
MAX485 T [T
MAX487 DI DE RORE ] DE RORE
MAX 1487 RS485 Przyktad okablowania

Jesli kabel jest zbyt diugi lub wystepujg problemy z komunikacjg, nalezy doda¢ rezystancije 120 Ohm na

poczatku i koncu linii, jak pokazano na schemacie.
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28.3. Funkcje Modbus

Pakiet komunikacyjny (ponizsza tabela) jest taki sam dla kazdej funkcji. Najpierw wysytane sg informacje

o adresie odpowiedniego modutu. Po dodaniu typu informaciji wysytany jest kod CRC, ktéry jest kodem btedu

oceniajgcym doktadnos¢ pakietu.

Typ pakietu Modbus:

Informacje o adresie

Kod funkgiji

Data Kontrola btedéw (CRC16)

Karta kontrolna obstuguje tylko dwie standardowe funkcje Modbus. Kody te to 03 odczyt rejestru i 06 zapis

rejestru (ponizsza tabela). W ponizszym przyktadzie urzgdzenie nadrzedne chce poznac¢ 16-bitowe dane w 2.

rejestrze. Odpowiednia wartos¢ odpowiedzi karty kontrolnej jest pokazana w ponizszej tabeli. W drugim

przyktadzie, master chce zapisa¢ 16-bitowe dane w 2. rejestrze i jest zgtaszane do tablicy kontrolnej, ze dane

zostaty zapisane.

Przyktadowy pakiet transferu funkcji 03:

Transfer Master

Informacje o

adresie Kod funkgiji Identyfikator rejestru| Diugos¢ danych Kontrola btedow
0x01 0x03 0x00,0x02 0x00,0x01 0x25,0xCA
Odpowiedz Plyty sterujacej
Igfdc;;n;izcje ° Kod funkgiji Identyfikator rejestru| Diugos$¢ danych Kontrola btedow
0x01 0x03 0x00 0x07,0xFF OxFA,0x34
Przyktadowy pakiet transferu funkcji 06:
Transfer Master
Igfdc;renswie;cje ° Kod funkgiji Identyfikator rejestru| Dtugosé danych Kontrola btedow
0x01 0x06 0x00,0x02 0x0C,0x00 0x2D,0x0A
Odpowiedz Plyty sterujacej
Iggorgzizcje ° Kod funkgiji Identyfikator rejestru| Dilugosé¢ danych Kontrola btedow
0x01 0x06 0x00,0x02 0x0C,0x00 0x2D,0x0A
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28.4. Lista rejestréow Modbus

Definicja
X 0 Wersja Software 1 - - - Numer wersji [MMYY]
X 1 Urzadzenie ON / Off 1 - [0,1] 0 0-Stop / 1-Start
X 2 Kod alarmu 1 - - 0 Kod usterki
X 3 Predkos¢ wentylatora 1 rpm - -
Swiezego powietrza
X 4 Predkos¢ wentylatora 1 pm = =
wyciggowego
X 5 Warto$s¢ PWM wentylatora 1 % [0,100] - PWM
Swiezego powietrza
Wartos¢ PWM wentylatora o
28 g powietrza wywiewanego : % 2,220 ) Y
. PWM %0 (L/M/H mode), %1~20
X 7 PWM odnles'lerua. 1 % [0,100] - Tryb pojedynczego wentylatora,
wentylatora Swiezego %20~100 PWM
powietrza %20~100 mode
Co PWM %0 (L/M/H mode), %1~20
X 8 vﬁl\é\:\%ﬁ;ﬁ?gw;ma 1 % [0,100] - Tryb pojedynczego wentylatora,
wywiewanego %20~100 PWM mode
X 16 Lampa UV On-Off 1 - [0,1] 0 0-Off/1-On
X 20 T - 0,1 °C [-40,80] - T OA
emp. powietrza na
zewnatrz
X 21 . 0,1 °C [-40,80] - T RA
Temp. powietrza
powrotnego
X 22 T - 0,1 °C [-40,80] - | TsA
emp. powietrza
nawiewanego
X 23 T 0,1 °C [-40,80] - T_PA
emperatura na
regulatorze
X 24 1. Wartosé czujnika 0,01 \% - - Wartos¢ napigcia of SE1
X 25 2. Wartos6 czujnika 0,01 Vv - - Warto$¢ napiecia of SE2
X 26 RF 1. Wartosé 0,01 \% - - Wartos$¢ napiecia of SR1
czujnika
X 27 RF 2. Wartosé 0,01 Vv - - Warto$¢ napiecia of SR1
czujnika
Przetworzone dane wejscia SE1
X 28 1. Wartosé 1 - - - (doty’c’zy tylko czu;_mkow Destech)
. - Czes¢ | — Seckcjad.1)
rzeczywista czujnika
Przetworzone dane wejscia SE2
X 29 2. Warto$¢ rzeczywista czujnika| 1 - - - (dotyczy tylko czujnikéw Destech)
Czesc | - Sekcja 4.1)
Przetworzone dane wejscia RF1
X 30 RF 1. Warto$¢ rzeczywista 1 - - - (dotyczy tylko czujnikéw Destech,
czujnika czes¢ | - sekcja 4.1)
Przetworzone dane wejscia RF1
X 31 RF 2. Warto$¢ rzeczywista 1 - o S (dotyczy tylko czujnikow Destech,
czujnika czes¢ | - sekcja 4.1)
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Definicja

X | X | 42 | Informacje o biegu [RUN] 1] ¢ | - 0.1] - | 0-Off / 1-Run
X X 43 | Informacje o btedzie [FLT] 1 r - [0,1] - 0-Brak btedu / 1-Btad
X X 44 | Informacje o By-Pass [BYP] 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 45 | Grzatka elektr.1.stopien [HT1] 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 46 | Grzatka elektr. 2.stopnien [HT2] | 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 47 | Grzatka elektr. 3.stopnen [HT3] 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X | X | 48 Zaeﬁ[zrfgggﬁgg’mpm 1] ¢ | - [0,1] - | 0-Off / 1-On
X | X | 49 Ziﬁ?;é’;gf;gi‘;’éﬁpml 1 0| - [0,1] - | 0-Off / 1-On
X X 50 | Nie dotyczy 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 51 Lampa ultrafioletowa [UVL] 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 52 | Wezownica wodna [CWO] 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 53 | Nie dotyczy 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 54 | Nie dotyczy 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X | x | s5 | Niedotyczy 1] r - 0,1] - | 0-Off / 1-On
X | X | 88 | S e 1 | - [0.1] - | o-off / 1-0n
X X 57 Informacje sezonowe [SEA] 1 r - [0,1] - 0-Winter / 1-Summer
X | x | sg | Niedotyezy 1] r | - [0.1] - | o-off / 1-0n
X X 63 | Wyjscie DO1 ptlyty sterujacej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 64 | Wyjscie DO2 plyty sterujgcej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 65 | Wyjscie LPO ptyty sterujacej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 66 | Wyjscie LP1 plyty sterujacej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 67 | Wyjscie LP2 ptyty sterujacej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 68 | Wyjscie LP3 plyty sterujacej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 69 | Wyjscie LP4 plyty sterujacej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 70 | Wejscie Boost [BST] 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 71 | Wejscie BMS [BMS] 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 72 | Wejscie alarmu pozarowego 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On

[FRE]
X X 73 | Wejscie informaciji o awarii 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
nagrzewnicy [HTI]
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X X 74 | Wejscie alarmowe filtra 1 [FI1]| 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X | x | 75 | Niedotyczy 1| - [0.1] - | o-off / 1-On
X | x | 76 | Niedotyczy 1| r | - 0] - | 0-Off / 1-On
77 | Wejscie alarmowe filtra 2 [FI1] 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 78 | Informacje o awarii 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
wezownicy wodnej [CWI]
X X 79 | Nie dotyczy 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 80 | Informacje o drzwiach 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
serwisowych [SDI]
X X 85 | Wejscie DI1 karty kontrolnej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 86 | Wejscie DI2 karty kontrolnej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 87 | Wejscie DI3 karty kontrolnej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 88 | Wejscie DI4 karty kontrolnej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 89 | Wejscie DI5 karty kontrolnej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
. 0-Standard fan speed / 1-VOD /
X X 100  Wybor trybu 1 w - [0,1] 0 2-Home Away
X | X | 101 | Stopien predkosci wentylatora| 1 w - [0,3] 0 g'tLOW / 1-Med / 2-High / 3-
Swiezego powietrza op
X | X | 102 | Stopien predkosci wentylatora| 1 w - [0,3] 0 g—tlc_)ow VAt i 2Rl e
wyciggowego P
X X 128 | Ustawiona temperatura 1 w °C [18,28] 22
X | X | 166 | Nie dotyczy T W - 03] o | OAuto/1-Cool / 2-Heat /
3-Fan
X X | 178 | Wybor trybu wezownicy 1 w - [0,3] 0-Auto / 1-Cooling / 2-Heating
wodnej

29. Funkcja timera

Jest to funkcja, w ktérej program pracy urzadzenia jest wykonywany co tydzieh w okreslonych okresach. Dla

kazdego dnia tygodnia mozna wybraé 4 rézne tryby pracy. Urzadzenie reguluje prace zgodnie z ustawionym

trybem w okreslonym dniu i godzinie i kontynuuje prace w tym trybie do nastepnego ustawionego czasu.

30. Scenariusz pozarowy [FRE]

/o Ptyta sterowania: DI (FRE), DO (FLT)
Regulator: ---
Opis Rejestr Domyslinie
Wybér karty kontrolnej DI3 172 3/“FRE
Wybér scenariusza pozarowego 182 0/ “off’

Jest to funkcja okreslajgca pozycje roboczg urzadzenia w przypadku pozaru. Po odebraniu sygnatu z wejscia

[FRE] (styk bezpotencjatowy) karty sterowania, urzadzenie bedzie dziata¢ w zaleznosci od jednego

z ponizszych scenariuszy.

< Opcja 1: Urzgdzenie wytaczy sie (ustawienie domysine).

< Opcja 2: Wysoka predkos¢ wentylatora Swiezego powietrza ,H” oraz wentylatora wyciggowego ,H”.

< Opcja 3: Wysoka predkos¢ wentylatora Swiezego powietrza ,H”, wentylator wyciggowy wytgczony

< Opcja 4: Wentylator swiezego powietrza wytgczony, wentylator wyciggowy na wysokich obrotach ,H”
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31. Funkcja zabezpieczenia przed dzie¢mi

/o Ptyta automatyki: ---
Regulator: ---
Opis Rejestr Domyslinie
Wyboér metody zabezpieczenia przed dzie¢mi 149 0/ “recznie”

Jest to funkcja, ktéra zapobiega manipulowaniu panelem sterowania, zwlaszcza przez dzieci. Gdy funkcja jest

aktywna, przyciski sg zablokowane i nie spetniajg swoich zadan.

< Opcja 1: Recznie: Opcjonalnie funkcja moze by¢ aktywowana i dezaktywowana poprzez nacisniecie

kombinaciji klawiszy na panelu sterowania.

< Opcja 2: Zalezne od czasu: Gdy ta funkcja jest aktywna; Funkcja jest aktywowana, gdy przyciski nie sg

naciskane przez okreslony czas.

32. Stan urzadzenia po wiaczeniu zasilania

Piyta automatyki: ---
I[e} .
Regulator: ---
Opis Rejestr Opis
Stan urzgdzenia po wigczeniu zasilania 150 1/ “active”
Urzadzenie uruchamia si¢ po wigczeniu zasilania 151 0/ “passive”

Decyduje, co zrobi¢, gdy urzgdzenie jest zasilane.

< Opcja 1: Urzgdzenie bedzie aktywne w ostatniej pozycji roboczej (ustawienie domysine).

« Opcja 2: Urzgdzenie bedzie aktywne w stanie wytgczenia.

< Opcja 3: Urzadzenie bedzie aktywne w pozycji ,wtgczone”.

{

Urzadzenie
jest wigczone

zamkniety

p
0 | Urzadzenie jest
wylgczone

Rejestr 150

-

Urzadzenie
kontynuuje prace
w tej samej
pozyciji, w ktorej
zostato odciete

1

{

Urzadzenie
jest wigczone

) ,
J
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33. Funkcja drzwi serwisowych

Jednostka odzysku ciepta posiada drzwi serwisowe do konserwac;ji i serwisowania. Ze wzgledu na przepisy
dotyczace bezpieczenstwa maszyn, zdrowia i bezpieczenstwa ludzi nalezy podjg¢ dodatkowe Srodki
ostroznosci, zwlaszcza w przypadku drzwi serwisowych sekcji z ruchomymi czesciami mechanicznymi
(wentylatory Swiezego powietrza i wyciggowe). W niektérych zastosowaniach mozna zastosowacé proste srodki
ostroznodci, takie jak etykiety ostrzegawcze i blokady drzwi serwisowych. Otwieranie drzwi moze by¢
kontrolowane za pomocg przetgcznika elektromechanicznego umieszczonego na drzwiach serwisowych.
W takim przypadku, gdy drzwi serwisowe zostang otwarte; wentylatory urzgdzenia i caty sprzet zostang
wytgczone, a wszelkie uszkodzenia personelu serwisowego zostang uniemozliwione. Dodatkowo na ekranie
pojawi sie komunikat o bledzie informujgcy, ze drzwi serwisowe zostaty otwarte. W ten sposéb uzytkownik

zostanie poinformowany.
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Anex A — Operacje serwisowe

30. Regulator EBRO IOT Touch

Ekran logowania do

6.Ekran

ustugi

7. Ekran
Konfiguracja /O

Serwis techniczny

8. Ekran 9.Rejestr

Konfiguracja rejestru

st
[4](5][6]
(7)8][9]
(<] 0]m]
=

Dot DIt
D02 DI2

LP2 DIS
LP3
LP4

B &

.
E

Serv‘ice 1 R 038
Service 2
Service 3 00000

Service 4

Service 5

(A ] v
B &

6. Ekran Symbole: Ekran logowania do serwisu

,
\

-

-~

~
1
A Info

Input?

D-

|

N

’ @
.

' Symbole informacyjne pokazujg stan urzgdzenia, w ktérym sie znajduje.

2 Symbole wejscia pokazujg stan urzadzenia i majg aktywng funkcje przycisku. Dotkniecie go powoduje zmiane funkgii.

1. Pole Wprowadzanie hasta
Symbol Opis Symbol Opis
2. Symbol E Symbol nastepnego ekranu Przetgcza na 7.ekran.
3. Symbol Symbol ekranu gtéwnego Powrét do ekranu 1. ekranu.
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7. Ekran Symbole: Ekran konfiguracji /O

.- |ipo1 (FL1) b1t (BST)

{(_1 b0z RUN p12 EMS|
T |iLpo: (BYP) iDI3: (FRE)

\LP1 (PHL) DI4 (FIL)

\LP2 (AT DI5 (AT

.LP3 (HT2)

'LP4 (RTR]

- o8 Bo

-._____________

Input?

' Symbole informacyjne pokazujg stan urzadzenia, w ktérym sie znajduje.

2 Symbole wejscia pokazujg stan urzadzenia i majg aktywng funkcje przycisku. Dotkniecie go powoduje zmiane funkgii.

1. Pole I/O Info.
Symbol Opis Symbol Opis
2. Symbol E Symbol nastepnego ekranu Przetgcza na 8.ekran.
3. Symbol Symbol ekranu gtéwnego Powrét do ekranu 1. ekranu.
I/O Lista
ID Opis ID Opis
DO Wyjscie cyfrowe (styk bezpotencjatowy) DI Wejscie cyfrowe (styk bezpotencjatowy)
LP Moc wyjsciowa (230 V)

Lista kodéw wejs¢ (DI)

Kod Opis Kod Opis
- Nie dotyczy DXH Nie dotyczy
BST | Funkcja Boost (Czesé Il — Seckcja 2) pxL | 'Vie dotyczy
BMS BMS urzadzenie on/off (BMS ) (Czes¢ Il — Fi2 Informacje mechaniczne dotyczace filtra
Seckcja 8.1) 2 (cze$c |l - sekcja 3)
FRE | Informacje pozarowe ( Czes¢ Il — Cwi Inforrpg cje o awarll wezownicy wodne
. (Czesc Il - Sekcja 5.2)
Seckcja_11)
T Informacje o awarii nagrzewnicy ( Czes¢ DXI Nie dotyczy
Il — Seckcja 5.1 and Sekcja 6)
FI1 Informacje mechaniczne dotyczace filtra SDI Informacje o drzwiach serwisowych

1 (Czesc |l - sekcja 3)
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stopien (czes¢ Il - sekcja 6)

Lista kodéw wyjsé (DO)
Kod Opis Kod Opis
- Nie dotyczy RTR | Nie dotyczy

Informacje o wyczerpaniu urzgdzenia )

RUN (Run out) (cze&¢ Il - sekcja 8.2) UVL | Lampa ultrafioletowa

FLT | Informacja o awarii (Faultout) (czesC Il - | v | Cewka wodna (czesé I - sekcja 5.2)
sekcja 8.3)

BYP | By-Pass (Cze$c¢ Il - Sekcja 4.1) DX1 Nie dotyczy
Nagrzewnica elektryczna 1. stopien .

HTT | (czesé Il - sekeja 5.1) DX2 | Nie dotyczy

HT?2 Nagr’z’ewnlca eI_ektryczna 2. stopien FWV | Nie dotyczy
(czes¢ 1l - sekcja 5.1)

HT3 Nagr’z,ewnlca el_ektryczna 3. stopien FRzZ | Informacje o ochronie przed zamarzaniem
(czesc 1l - sekcja 5.1) (czesé Il - sekcja 6)

pH{ | Nagrzewnica wstepna elekiryczna 1. SEA | Informacje sezonowe
stopien (czes¢ Il - sekcja 6)

PH?2 Nagrzewnica wstepna elektryczna 2. FDF | Nie dotyczy

8.Ekran Symbole: Serwis techniczny

Service 1

Service 2

Service 3

Service 4

Service 5

' Symbole informacyjne pokazujg stan urzadzenia, w ktorym sie znajduje.

2 Symbole wejscia pokazujg stan urzadzenia i majg aktywng funkcje przycisku. Dotkniecie go powoduje zmiane funkgii.

1.Pole Autoryzacja serwisu technicznego

2.Symbol: Wi-Fi

Symbol Opis

Opis

ﬁ Wi-Fi nie podigczone

“Hotspot” aktywny

ﬁ Wi-Fi podtgczone

“WPS” aktywny

Wi-Fi podfgczone,
E awaria potagczenia z
serwerem
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Instrukcja uzytkowania

Symbol Opis Symbol Opis
3. Symbol E Symbol nastepnego ekranu Przetgcza na 9. Ekran.
4. Symbol Symbol ekranu gtéwnego Powro6t do ekranu 1. Ekranu.

9. Ekran Symbole: Ekran konfiguracji rejestru

-

L _ilnfo’

-

Input?

0 Q00

J

'R 038
- 00000

AR

(O
B B

' Symbole informacyjne pokazujg stan urzadzenia, w ktorym sie znajduja.

2 Symbole wejscia pokazujg stan urzadzenia i majg aktywng funkcje przycisku. Dotkniecie go powoduje zmiane funkgii.

1. Pole Numer rejestru
2. Pole Wartosc rejestru
Pole Symbol Opis Funkcja

3. Symbol “ Symbol “do goéry” Zwiekszenie istniejgcej
wartosci.

4. Symbol n Symbol “w dot’ Zmniejszenie istniejgcej
wartosci.

Symbol Opis Symbol Opis
5. Symbol E Symbol nastepnego ekranu Przetgcza na 7. Ekran.
6. Symbol Symbol ekranu gtéwnego Powrét do ekranu 1. Ekranu.
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Instrukcja uzytkowania

31. Regulator EBRO IOT Pro ( Opcja niedostepna w starszych wersjach oprogramowania)

6.Ekran 7. Ekran 8. Ekran 9.Rejestr
Ekran logowania do Konfiguracja /O Serwis techniczny Konfiguracja rejestru
ustugi

0000

DO1 DI1
D02 DI2
LP1 DI4
LP2 DI5
LP3
LP4

Service 1

R 038
00000

Service 4

Aby dosta¢ sie do ekranu ,Serwis” nalezy z ekranu nr.5 ,LOGO” klikng¢ ,Plusa’( @ )

6. Ekran Symbole: Ekran logowania do serwisu

O Input’

O~

0000 ©

" Symbole wejsciowe stuzg do wyswietlania stanu urzadzenia i majg funkcje aktywnego przycisku.

1. Pole Wprowadzanie hasta
Symbol Znak Opis
1. Symbol @ Symbol poprzedniego ekranu | Przefgcza na 5. Ekran
) lub (po zaznaczeniu)
zmniejszenia wartosci
N - s
2. Symbol =] Symbol zmiany wartos$ci na Nacisnij by podswietli¢
e ekranie wartos¢ do zmiany
3. Symbol @ Symbol nastepnego ekranu Przetgcza na 1. ekran

lub (po zaznaczeniu)
zwiekszenia wartosci
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Instrukcja uzytkowania

7. Ekran Symbole: Ekran konfigquracji 110

......................

’

.. |Dot [FT) b1t [BST); &
{1 /D02 DI2 BMS)

(L0 (BYP) (D13 (FRE)

LP1 DI4 (FIL) ,{jﬁ
iLP2 DI5 (HTI): p—
L3 | -

- LP4 i @

(4 N .
< hf" p  [ommemmeeemseseeees

-

' Symbole informacyjne pokazujg stan urzadzenia, w ktorym sie znajduja.

1. Pole I/O Info.
Symbol Znak Opis
1. Symbol @ Symbol poprzedniego ekranu | Przefgcza na 6. Ekran
2. Symbol @ Symbol nastepnego ekranu Przetgcza na 8. ekran
I/O Lista
ID Opis ID Opis
DO Wyjscie cyfrowe (styk bezpotencjatowy) DI Wejscie cyfrowe (styk bezpotencjatowy)

LP Moc wyjéciowa (230 V)

Lista kodéw wejs¢ (DI)

Kod Opis Kod Opis
-— Nie dotyczy DXH Nie dotyczy
BST | Funkcja Boost (Czesé Il — Seckcja 2) pDxL | Nie dotyczy

BMS urzadzenie on/off (BMS ) (Czes¢ Il —

Informacje mechaniczne dotyczgce filtra
Seckcja 8.1)

BMS 2 (czest Il - sekcja 3)

FI12

Informacje o awarii wezownicy wodnej

FRE | Informacje pozarowe ( Czes¢ Il — Cwi (Czesé Il - Sekcja 5.2)

Seckcja_11)

HT] Informacje o awarii nagrzewnicy ( Czes¢ DX Nie dotyczy
Il — Seckcja 5.1 and Sekcja 6)
FI1 Informacje mechaniczne dotyczace filtra SDI Informacje o drzwiach serwisowych

1 (Czeéc |l - sekcja 3)
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Lista kodéw wyjsé (DO)
Kod Opis Kod Opis
- Nie dotyczy RTR | Nie dotyczy

Informacje o wyczerpaniu urzgdzenia )

RUN (Run out) (cze&¢ Il - sekcja 8.2) UVL | Lampa ultrafioletowa

FLT | Informacja o awarii (Faultout) (czesC Il - | v | Cewka wodna (czesé I - sekcja 5.2)
sekcja 8.3)

BYP | By-Pass (Cze$c¢ Il - Sekcja 4.1) DX1 Nie dotyczy
Nagrzewnica elektryczna 1. stopien .

HTT | (czesé Il - sekeja 5.1) DX2 | Nie dotyczy

HT?2 Nagr,z’ewnlca eI_ektryczna 2. stopien FWV | Nie dotyczy
(czes¢ 1l - sekcja 5.1)

HT3 Nagr’z,ewnlca el_ektryczna 3. stopien FRzZ | Informacje o ochronie przed zamarzaniem
(czesc 1l - sekcja 5.1) (czesé Il - sekcja 6)

pH{ | Nagrzewnica wstepna elekiryczna 1. SEA | Informacje sezonowe
stopien (czes¢ Il - sekcja 6)

PH?2 Nagt_’zgwnlca, yvstepna glektryczna 2. FDF | Nie dotyczy
stopien (czes¢ Il - sekcja 6)

8. Ekran Symbole: Serwis techniczny

Service 1
Service 2

-

Service 3

Service 4

Service 5

D

A
{
7

(D

‘ |
%

Symbole wejscia pokazuja stan urzgdzenia i majg aktywng funkcje przycisku. Dotknigcie go powoduje zmiang funkgji.

1.Pole Autoryzacja serwisu technicznego
Symbol Znak Opis
1. Symbol @ Symbol poprzedniego ekranu | Przetgcza na 7. Ekran
N
2. Symbol @ Symbol nastepnego ekranu Przetgcza na 9. ekran
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9. Ekran Symbole: Ekran konfiguracji rejestru

o Input’

(4R 038
(2> 00000

@

“VT‘;,
" g

I

\.

S

" Symbole wejscia pokazujg stan urzgdzenia i majg aktywng funkcje przycisku. Dotkniecie go powoduje zmiane funkcji.

lub (po zaznaczeniu)
zwiekszenia wartosci

1. Pole Numer rejestru
2. Pole Wartosc rejestru
Symbol Znak Opis
1. Symbol @ Symbol poprzedniego ekranu | Przetgcza na 8. Ekran
= lub (po zaznaczeniu)
zmniejszenia wartosci
7\ o i
2. Symbol =] Symbol zmiany wartos$ci na Naci$nij by podswietli¢
N ekranie wartos¢ do zmiany
3. Symbol @ Symbol nastepnego ekranu Przetgcza na 1. ekran
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Instrukcja uzytkowania

32. Aplikacja mobilna Ebro Net - Serwis

& |-
Test 2
2367809a36 [#' <.
o " 23°C Nacisnij przycisk ,Informacje” na ,Ekranie gtéwnym
urzadzenia” urzadzenia, ktoére chcesz serwisowad.
#))) Wentylat & O --°C
%= a--C
] Lt
C 94 T gm Wykres Vn(rﬁgv_r «
Informacje *
Informacje o produckcie
Rodzaj: destechhrc
ID urzadzenia: 236780%9a36
ID produktu: empty_product_id
Potaczenie
IP: 192.168.45.14 . . - e .
Na ekranie ,Informacje o urzgdzeniu” nacisnij przycisk
MAC: 40:F5:20:38:7D:D7 Serwis”.
Przechowywanie
Wykorzystanie miejsca na dysku:
0.02/1.86
I
Wykorzystanie dysku: 1.04%
= *
Serwis
Informacje *
Podaj hasto serwisowe
« Wprowadz hasto i nacisnij przycisk ,Dalej”.
o | 20 R
— % Ekran informacji o urzadzeniu 1/O. Przypisania I/O i informacja
o tym, czy sg aktywne, czy nie.
DO1 RUN DI1 BST
Do2 FLT DI2 BMS DI : Wejscie cyfrowe
e PR DO : Wyjscie cyfrowe
LP1 HT1 DI4 HTI
LP2 HT2 DI5 Fin LP :PO Moc WyjéCiOWﬂ
LP3 PH1
LP4 PH2
Uwaga: Nacisnij przycisk ,Menu potaczen serwisowych”, aby przejs¢ do
= nastepnego ckrant,
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Instrukcja uzytkowania

Lista kodéw wejsé (DI)

Kod Opis Kod Opis
- Nie dotyczy DXH | Nie dotyczy
BST | Funkcja Boost (cze$¢ Il - sekcja 2) DXL | Nie dotyczy
WYHWyt urzgdzenie poprzez BMS (czesc Il - Informacje mechaniczne o filtrze 2 (czesé
BMS . FI2 ;
sekcja 8.1) Il - sekcja 3)
. . ‘s . Informacje o awarii wezownicy wodnej
FRE | Informacje pozarowe (Czes¢ Il - Sekcja 11)| CWI (Czes¢ Il - Sekcja 5.2)
Informacje o awarii nagrzewnicy (czes¢ Il .
HT - sekcja 5.1 i sekcja 6) DXl Nie dotyczy
FI1 Informglcje mechgnlczne dotyczace filtra SDI Informacje o drzwiach serwisowych
1 (czesc¢ |l - sekcja 3)
Lista kodow wyjs¢ (DO)
Kod Opis Kod Opis
- Nie dotyczy RTR | Nie dotyczy
Informacje o wyczerpaniu urzadzenia i
RUN (Run out) (czesé Il - sekcja 8.2) UVL | Lampa ultrafioletowa
FLT Inforrnaqa o awarii (Fault out) (czes¢ Il - CWO | Wezownica wodna (czes¢ Il - sekcja 5.2)
sekcja 8.3)
BYP | By-Pass (Czes¢ Il - Sekcja 4.1) DX1 | Nie dotyczy
Nagrzewnica elektryczna 1. stopien ;
HTT | (czesé Il - sekcja 5.1) DX2 | Nie dotyczy
Nagrzewnica elektryczna 2. stopien .
HT2 (czesé Il - sekcja 5.1) FWV | Nie dotyczy
HT3 Nagr’z’ewnlca el_ektryczna 3. stopien FRZ Informacje o ochronie przed zamarzaniem
(czes¢ Il - sekcja 5.1) (czesé Il - sekcja 6))
PH1 Nag_rzgwmca’ yvstepna glektryczna 1. SEA | Informacje sezonowe
stopien (czes¢ |l - sekcja 6)
PH?2 Nagrzewnica wstepna elektryczna 2. FDF | Nie dotyczy

stopien (czes¢ |l - sekcja 6)
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Informacje x

Menu potaczen serwisowych
Serwis 1
Serwis 2
Serwis 3
Serwis 4

Serwis 5

Menu serwisowe rejestrow

$

Ekran pomocy technicznej.

Umozliwia autoryzowanemu serwisowi zdalny dostep do

urzgdzenia.

Uwaga: Nacisnij przycisk ,Menu serwisowe rejestrow”, aby przej$¢ do

nastepnego ekranu.

Informacje *

Menu serwisowe rejestréow

RO: 324

R1:0

» Menu serwisowe 10

Ekran rejestru.

Kliknij rejestr, ktdérego ustawienia chcesz zmienié. Po

dokonaniu wyboru wys$wietlony zostanie nastepujgcy ekran.

Uwaga: Kliknij przycisk ,Menu Serwisowe 10", aby przej$¢ do nastepnego

ekranu.

X

Informacje

o)

2

l O

Wprowadz wartos$¢ rejestru i nacisnij przycisk ,Dalej”. Jesli nic

nie zmienisz, nacisnij przycisk ,Zamknij”.

33. Ustawienia fabryczne

Ptyta sterowania: ---
(e} .
Regulator: ---
Opis Rejestr Domyslinie
Powrdét do ustawien fabrycznych 99 0

Aby przywréci¢ ustawienia fabryczne ptyty sterujgcej, nalezy ustawi¢ wartos¢ rejestru 99 na ,1234”. W takim

przypadku cata lista rejestrow powrédci do wartosci predefiniowanych (domysinych). Podczas produkciji

jednostki odzysku ciepta niektére wartosci rejestrow mogty zosta¢ zmienione w stosunku do ustawieh

fabrycznych, w zaleznosci od jednostki. W zwigzku z tym, po przywréceniu ustawien fabrycznych, wszystkie

wartos$ci rejestrow muszg zostaé ponownie sprawdzone i dostosowane zgodnie z konfiguracjg i scenariuszem

urzadzenia przed uruchomieniem jednostki odzysku ciept
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34. Listarejestréow

Modbus Moze by¢ uzywany w potgczeniu Modbus

Log Zapisuje na regulatorze (graficznym lub dotykowym)

ID Numer rejestru

Opis Definicja

Multiplier Wspétczynnik mnozenia wartosci rejestru

Dostep Znajomos¢ uprawnien do zapisu i odczytu (r: tylko odczyt, rw: odczyt i zapis)
Unit Urzadzenie

Limit Warto$ci graniczne

Domysinie DomysIne ustawienia fabryczne

Wersja oprogramowania

Numer wersji [MMYY]

ON / Off urzadzenia

0-Stop / 1-Start

Kad alarmu

o | O

Kod usterki

X[ X | X | X

Predkos¢ wentylatora
Swiezego powietrza

mm

x

Predkos¢ wentylatora
wyciggowego

rpm

Warto$¢ PWM wentylatora
Swiezego powietrza

%

[0,100]

PWM

Wartos¢ PWM wentylatora
powietrza wywiewanego

%

[0,100]

PWM

PWM odniesienia
wentylatora $wiezego
powietrza

%

[0,100]

PWM %0 (tryb L/M/H), %1~20 tryb
pojedynczego wentylatora,
%20~100 tryb PWM

PWM odniesienia
wentylatora powietrza
wywiewanego

%

[0,100]

PWM %0 (tryb L/M/H), %1~20 tryb
pojedynczego wentylatora, %20~100
tryp PWM

10

Warto$¢ PWM (niska)
wentylatora $wiezego
powietrza

%

11

Warto$¢ PWM (s$rednia)
wentylatora swiezego
powietrza

%

12

Warto$¢ PWM (wysoka)
wentylatora swiezego
powietrza

%

13

Wartos¢ PWM (niska)
wentylatora powietrza
wywiewanego

%

14

Wartos¢ PWM ($rednia)
wentylatora powietrza
wywiewanego

%

15

Wartos¢ PWM (wysoka)
wentylatora powietrza

wywiewanego

%

16

Lampa UV On-Off

0,1

0-Off / 1-On

17

Odliczanie do kontroli awarii
wentylatora

18

Odliczanie do panelu boost

Qdliczanie rozpoczyna sie po
aktywaciji algorytmu, w przeciwnym
razie wynosi ,0”".

19

Odliczanie dla ptytki
sterowania boost

QOdliczanie rozpoczyna sie po
aktywaciji algorytmu, w przeciwnym
razie wynosi ,0”.

20

Temperatura powietrza na
zewnatrz

0,1

°C

[-40,80]

T OA
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... Opls Opis

Temperatu ra powietrza [-40,80]
powrotnego
X 22 | Temperatura powietrza 0,1 r °C [-40,80] T_SA
nawiewanego
X 23 | Temperatura na regulatorze 0,1 w °C [-40,80] T_PA
X 24 | Wartos¢ 1.czujnika 0,01 w \Y - Wartos$¢ napigcia SE1
X 25 | Wartos¢ 2.czujnika 0,01 w V - Wartos¢ napiecia SE2
X 26 | Wartos¢ czujnika RF 1.0 0,01 | w \Y - Wartos$¢ napiecia SR1
X 27 | Wartosc¢ czujnika RF 2.0 0,01 | w \Y - Wartos$¢ napiecia SR1
Przetworzone dane wejscia SE1
X 28 | 1.czujnik rzeczywista warto$¢ 1 r - - (wazne tylko dla czujnikow Destech,
czesc | - sekcja 4.1)
Przetworzone dane wejscia SE2
X 29 2.czujnik rzeczywista wartos¢ 1 r - - (wazne tylko dla czujnikow
Destech, czes¢ | - sekcja 4.1)
Przetworzone dane wejscia RF1
X 30 |RF 1.Sensor real value 1 r - - (wazne tylko dla czujnikéw
Destech) Cze$¢ | - Sekcja 4.1)
Przetworzone dane wejscia RF1
X 31 |RF 2.Sensor real value 1 r - - (dotyczy tylko czujnikow Destech,
czes¢ | - sekcja 4.1)
Odliczanie wartosci czujnika Jesli jest to warto$¢ niezerowa,

32 |demo 1 w s - wartosci czujnika mozna wprowadzac
recznie do momentu, az ponownie
wyniesie zero.

33 Odliczanie do zmiany pozycji 1 r s - Oczekuje sie, ze czas zmiany pozyc;ji

By-Pass By-Pass wyniesie 0

34 |Odliczanie dla funkcji PID 1 r s -

Wskazuje, czy czujnik filtra

35 |Czujnik filtra Filtre-1 (FI1) 1 r - [0,1] mechanicznego jest podtaczony
0 - nie podtaczony / 1 - podtgczony

Odliczanie czasu chtodzenia Odliczanie rozpoczyna sie po
36 [nagrzewnicy elektrycznej 1 r s - aktywaciji algorytmu, w przeciwnym
razie wynosi 0"
37 |Odliczanie do zmiany 1 r s - Oczekuije sie, ze czas zmiany
ustawienia nagrzewnicy ustawienia nagrzewnicy elektrycznej
elektrycznej wyniesie 0

38 |Nie dotyczy

39 |Nie dotyczy
Odliczanie dla funkcji ochrony Odliczani_e rozpoczyna sig, Qd}_'

40 |przed zamarzaniem 1 r s - algorytm jest aktywny, w przeciwnym
razie jest to ,0”

Odliczanie dla funkgii OdIiczanig rozpoczyna sie, gdy

41 wezownicy wodnej 1 r s - algorytm jest aktywny, w przeciwnym
razie jest to ,0”

X 42 | Informacje o uruchomieniu 1 r - [0,1] 0-Off / 1-Run
[RUN]

X 43 | Informacja o btedzie [FLT] 1 r - [0,1] 0-brak btedu / 1-usterka

X 44 | Informacje o By-Pass [BYP] 1 r - [0,1] 0-Off / 1-On
Grzatka elektryczna 1.

X 45| stopien [HT1] Tl r| - [0,1] 0-Off / 1-On
Grzatka elektryczna 2.

X 46 stopief [HT1] 1 r - [0,1] 0-Off / 1-On
Grzatka elektryczna 3.

X 47| stopien [HT1] Tor ; [0.1] 0-Off / 1-On
Nagrzewnica wstepna

X 48 elektryczna 1. stopien [PH1] 1 r ) [0.1] 0-Off / 1-On
Nagrzewnica wstepna ) ¥ ~

A 4 elektryczna 2. stopien [PH2] ! r 1 L ¢ G

X 50 | Nie dotyczy
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P O Y

X Lampa ultrafioletowa [UVL] - [0,1] - 0-Off / 1-On
X | X | 52 | Wezownica wodna [CWQ] 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X | X | 383 | Nie dotyczy
X X 54 | Nie dotyczy
X X 55 | Nie dotyczy
X | X | 56 fg;;?;‘;‘s; %CFEQ% przed 1 | - 0.1] - | 0-off / 1-On
X X 57 | Informacje sezonowe [SEA] 1 r - [0,1] - 0-Winter / 1-Summer
X X 58 Nie dotyczy
X X 63 | Wyjscie DO1 plyty sterujgcej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 64 | Wyjscie DO1 plyty sterujgcej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 65 | Wyjscie LPO ptyty sterujacej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 66 | Wyjscie LP1 plyty sterujacej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 67 | Wyjscie LP2 ptyty sterujacej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 68 | Wyjscie LP3 ptyty sterujacej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 69 | Wyjscie LP4 plyty sterujacej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 70 | Wejscie Boost [BST] 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 71 | Wejscie BMS [BMS] 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 72 | Wejscie alarmu pozarowego 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
[FRE]
X X 73 | Wejscie awarii grzatki [HTI] 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 74 | Wejscie alarmu filtra 1 [FI1] 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 75 | Nie dotyczy 0-Off / 1-On
X X 76 | Nie dotyczy 0-Off / 1-On
X X 77 | Wejscie alarmu filtra 2 [FI1] 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 78 | Wejscie awarii wezownicy 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
wodnej [CWI]
X X 79 | Nie dotyczy 0-Off / 1-On
X X 80 | Wejscie drzwi serwisowych 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
[SDI]
83 | Informacje Tachodla 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
wentylatora swiezego powietrza
[C_OA]
84 | Informacje Tacho dla 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
wentylatora wyciggo[C_RA]
X X 85 | Wejscie DI1 ptyty sterujgcej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 86 | Wejscie DI2 ptyty sterujacej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 87 | Wejscie DI3 ptyty sterujgcej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 88 | Wejscie DI4 ptyty sterujacej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
X X 89 | Wejscie DI5 ptyty sterujacej 1 r - [0,1] - 0-Off / 1-On
90 | Panel Zabezpieczenie przed 1 w - - -
dzie¢mi
91 | Stan regulatora Basic 1 w - - - Informacje o przyciskach
92 | Symulacja regulatora Basic 1 w - - -
93 | Przycisk ifno regulatora Basic 1 w - - -
Wskazuje, czy czujnik filtra
94 | Czujnik filtra -2 1 r . [0,1] . mechanicznego jest podtgczony
0 - nie podtgczony / 1 - podtgczony
95 | Symulacja panelu RF 1 w - - -
96 Nie dotyczy
97 | Nie dotyczy
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‘ ID ‘ Opis Opis ‘
98 | Nie dotyczy
99 | Ustawienia fabryczne 1 w - - -
. ) 0-Standardowa predkosc¢ wentylatora / 1-
100| Wybér trybu pracy 1 w [0,1] 0 VOD / 2-Poza domem
101/ Stopien predkosci wentylatora 1 W ) 03] 0 0 - Niski / 1 - Sredni / 2 - Wysoki / 3- Stop
Swiezego powietrza
102| Stopien predkosci wentylatora 1 w ) 03] 0 0 - Niski / 1 - Sredni / 2 - Wysoki / 3- Stop
wyciggowego
T e 1w - 02] 0 | 0-Tacho / 1-NC / 2-NO
wentylatora $wiezego
powietrza
104| Wybdr typu alarmu dia 1w - 0.2] 0 | 0-Tacho / 1-NC / 2-NO
wentylatora wyciggowego
Okres, w ktérym usterka nie jest
105| Czas wykrywania usterki 1 w 5 [5,60] 10 | wykrywana podczas uruchamiania
wentylatora wentylatora lub zmiany jego potozenia.
106 | Warto$¢ zadana PWM (niska)dla | 1 w % [20,High] 30
wentylatora swiezego powietrza
107 | Wartos¢ zadana PWM (wysoka) 1 w % [20,100] 80
dla wentylatora $wiezego
powietrza
108 | Warto$¢ zadana PWM (niska)dla | 1 w % [20,High] 30
wentylatora wyciggowego
109 | Wartos¢ zadana PWM (wysoka) 1 w % [20,100] 80
dla wentylatora wyciggowego
110| Ustawienie napigecia wyjsciowego | 1 w % [0,200] 100 | Ustawienie napiecia wyjsciowego sygnatu
wentylatora PWM
111| Mnoznik sygnatu predkosci 1 w pcs [1,1000] 1 | lle sygnatéw wysyta wentylator na jeden
wentylatora (tacho) obrot?
112 | Wybdr scenariusza sterowania 1 w - [0,4] 0 | 0-Pasywny/1-Grzatka/2 - Cewka wodna
proporcjonalnego / 3 - Ustawiona temp. /
Wydajnos¢ 4-VRF
113| Czas op6znienia S w s [0,300] 0 | Czas opdznienia wigczenia (lub wytaczenia)
wigczenia/wytaczenia urzadzenia wszystkich funkcji urzadzenia po wtgczeniu
(lub
wytgczeniu) wyjscia RUN.
114| Czas pracy na godzine w trybie 1 | w | min [1,60] 10 | Urzadzenie pracuije z niska predkoscig
.Poza domem” (,Low”) przez okreslong liczbe minut w ciggu
1 godziny.
115 | Status Boost na regulatorze 1w = [0,1] 1 | 0-Passive / 1-Active
116| Wartogé PWM boost dla T w | % [50,100] | 100
regulatorze
117 | Czas trwania funkcji boost dla 1 | w | min [1,30] 15
regulatora
118| Wartos¢ PWM (boost) dla ptyty 1Tl w | % [50,100] | 80
sterujacej [BST]
119| Czas trwania Boost dla ptyty 1 | w | min [1,30] 1
sterujgcej [BST]
122| status VOD 1w - - - | 0-Passive / 1-Active
123 | Dolna warto$¢ czujnika 001 w | V [0,1000] | 50
124| Gérna wartosé czujnika 001 w | V [0,1000] |270
125| Whbér czujnika VOD 1w = [0.4] 0 | 0-SE1/1-SE2/2-Maximum / 3-Minimum /
4-Sum
126 | Wspotczynnik k statego przeptywu 1 w - [0,30000] 66
127 | Staly przeptyw, warto$é cisnienia | 1 | ™ = [0,30000] | 22
dla czujnika 10V [Pa]
128| Ustawiona temperatura 1| mw| °C [18,28] 22
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2 stopniowa réznica temperatur [1 10]
130| Wybdr czujnika temperatury w 1 w - [0,1] 0 | 0-Czujnik temperatury powietrza
pomieszczeniu powrotnego (T_RA)
1-Czujnik temperatury panelu (T_PA)
131| Stan By-pass 1 w - [0,3] 1 | 0-Pasywny/ 1-Aktywny / 2- Swobodne
ogrzewanie / 3- Swobodne chtodzenie
132| Odniesienie do czasu 1 w s [0,30000] 30
oczekiwania na zmiang pozycji
By-Pass
135| Odniesienie do czasu 1 w h [200,6000] | 3000 Gdy czas pracy przekroczy te warto$¢,
zanieczyszczenia filtra 1 filtr ulegnie zabrudzeniu.
136 Odniesienie do czasu 1 w h [200,6000] |3000 Gdy czas pracy przekroczy te wartosc,
zanieczyszczenia filtra 2 filtr ulegnie zabrudzeniu.
137| Stan grzatki [HT] 1 w - [0,1] o | 0-Passive / 1-Active
138| Stan grzatki wstepnej [HT] 1 w - [0,1] 0-Passive / 1-Active
139| Odniesienie do czasu chtodzenia 1 w s [20,600] 30 | -
nagrzewnicy elektrycznej
140 1 w ) 0] 0 ?-Temperatura pomieszczenia (Rejestr
Wybér czujnika temperatury dla 30) . .
urzadzenia (1_|-_TgnAw)peratura powietrza nawiewanego

145| Status systemu 1 w - [0.1] 0-Bierny
przeciwzamrozeniowego 1-By-Pass
2-FAN_OA ,wytgczony”
3-FAN_OA ,niski” FAN_RA ,wysoki”
146 | Temperatura zamarzania 1 w °C [-10,10] 0
147| Czas dziatania scenariusza 1 w % [5,50] 25
ochrony przed zamarzaniem
149| Wybor metody zabezpieczenia 1| w - [0,1] 0 | 0-Manuala / 1-Automatyczna
przed dzie¢mi
150, Stan urzgdzenia po wigczeniu 1 w - [0,1] 1 |O-Passive / 1-Active
zasilania
151| Urzadzenie uruchamia sie po 1 w - [0,1] 0 | 0-Passive/ 1-Active
wigczeniu zasilania
153| Adres Modbus (ptyta sterowania) 1 w - [1,254] 1
154| Predkos¢ tgcza Modbus 1 w - [1,254] 0 | 0-9600
155| Typ potaczenia Modbus 1 w - [1,254] 0 |0-N81RTU
157 Wvbor pivtki steruiacei DO1 1 _ 0.17 1 [0:---, 1:RUN, 2:FLT, 3:BYP, 4:HT1,
L PR w [0.171 5:HT2, 6:HT3, 7:PH1, 8:PH2, 9.RTR,
10:UVL, 11:CWO, 12:DX1, 13:DX2,
14:FWV, 15:FRZ, 16:SEA, 17:FD
: i iacai . 0:---, 1:RUN, 2:FLT, 3:BYP, 4:HT1,
158| Wybdr ptytki sterujacej DO2 1 w [0,17] 2 5:HT2, 6:HT3. 7:PH1, 8:PH2. 9:RTR,
10:UVL, 11:CWO, 12:DX1, 13:DX2,
14:FWV, 15:FRZ, 16:SEA, 17:FDF
0:---, 1:RUN, 2:FLT, 3:BYP, 4:HT1,
. o T w | - [0,17] 3 |5:HT2, 6:HT3, 7:PH1, 8:PH2, 9:RTR,
159| Wybor piyty sterujacej LPO 10:UVL, 11:CWO, 12:DX1, 13:DX2,
14:FWV, 15:FRZ, 16:SEA, 17:FDF
1 017 4 0:---, 1:RUN, 2:FLT, 3:BYP, 4:HT1,
. o W [0.17] 5:HT2, 6:HT3, 7:PH1, 8:PH2, 9:RTR,
160| Wybor piyty sterujacej LP1 10:UVL, 11:CWO, 12:DX1, 13:DX2,
14:FWV, 15:FRZ, 16:SEA, 17:FDF
161 1 w - [0,17] 5 [0:—--, 1:RUN, 2:FLT, 3:BYP, 4:HT1,
) . 5:HT2, 6:HT3, 7:PH1, 8:PH2, 9:RTR,
Wybodr piyty sterujacej LP2 10:UVL, 11:CWO, 12:DX1, 13:DX2,
14:FWV, 15:FRZ, 16:SEA, 17:FDF
162 1 w _ [0,17] 7 [0:—-, 1:RUN, 2:FLT, 3:BYP, 4:HT1,
i . 5:HT2, 6:HT3, 7:PH1, 8:PH2, 9:RTR,
Wybor plyty sterujgcej LP3 10:UVL, 11:CWO, 12:DX1, 13:DX2,
14:FWV, 15:FRZ, 16:SEA, 17:FDF
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163 w _ [0,17] g [0:—-, 1:RUN, 2:FLT, 3:BYP, 4:HT1,
. L 5:HT2, 6:HT3, 7:PH1, 8:PH2, 9:RTR,
Wybor piyty sterujacej LP4 10:UVL, 11:CWO, 12:DX1, 13:DX2,
14:FWV, 15:FRZ, 16:SEA, 17:FDF
170| Wybor plyty sterujacej DI1 w _ [0,11] 1 |0:--, 1:BST, 2:.BMS, 3:FRE, 4:HTI, 5:FI1,
6:DXH, 7:DXL, 8:FI2, 9:CWI, 10:DXI,
11:SDI
Wybr piviy steruiacei DI2 0:-—-, 1:BST, 2:BMS, 3:FRE, 4:HTI, 5:FI1,
171| TYROT Py sterujacel iy e [0.11] 2 |6:DXH, 7:DXL, 8:FI2, 9:CWI, 10:DXI,
11:SDI
0:---, 1:BST, 2:.BMS, 3:FRE, 4:HTI,
Wyb6r pivty steruiacei DI3 5:FI1, 6:DXH, 7:DXL, 8:F12, 9:CWI,
172| Tyborpiyly steriacel wo- (0.11] 3 |10:DxI, 11:SDI
0:---, 1:BST, 2:.BMS, 3:FRE, 4:HTI,
173 Wybér ptyty sterujacej DI4 w - [0,11] 4 | 5:FI1,6:DXH, 7:DXL, 8:FI2, 9:CWI,
10:DXI, 11:SDI
0:--, 1:BST, 2:BMS, 3:FRE, 4:HTI,
174 Wybor ptyty sterujgcej DI5 w - [0,11] 5 | 5:FI1, 6:DXH, 7:DXL, 8:FI2, 9:CWI,
10:DXI, 11:SDI
177| Stan wezownicy wodnej [CW] w - [0,1] 0 | O-Passive / 1-Active
X X [178| Wybdér trybu pracy wezownicy w - [0,2] 0 | O-Auto / 1-Chtodzenie /2-Grzanie
wodnej
179 Czas oczekiwania na zmiane w S [0,1000] 60
potozenia wezownicy wodnej
180 Status BMS w - [0,1] 0 | 0-Passive / 1-Active

0-Urzgdzenie“off”
. ) 1-F_OA"high” F_RA"high”
182 Wr;/g;\rlv sc(;)ezr;erzcr’lvltzzz 1 w - [0,3] 0 2-F_OA“off’ F_RA*high”
P P 9 3-F_OA*high” F_RA“Off’
; - 0---* / 1-RH / 2-CO; / 3-
189 uEsne e s CH [04] 0 | PRE / 4-SEN (Czujnik uzytkownika)
) - 0-“--* [/ 1-RH / 2-CO; / 3-
186 | Wybdr czujnika SE2 Two- [04] O | PRE / 4-SEN (Czujnik uzytkownika)
, - 0~ / 1-RH / 2-CO; / 3-
187 | Wybér czujnika SR1 RF 1 w - [0,4] 0 PRE / 4-SEN (Czujnik uzytkownika)
, . 0-“---* [/ 1-RH / 2-CO, / 3-
188 | Wybdr czujnika SR2 RF W [04] O | PRE / 4-SEN (Czujnik uzytkownika)
190 | Status funkcji PID 1 w - [0,1] 0 0-Passive / 1-Active
191 | Odniesienie timera PID 1 w ms [0,32000] 1000
192 | PID KP 1 w - [0,30000] 000
193 | PIDTi 1 w - [0,30000] 0
194 | PID Td 1 w - [0,30000] 0
s Funkcja statego przeptywu Wartos¢
195 Wartc;sc zadana statego 1 w | m¥h [0,30000] 0 przeplywu powietrza [m?/h] przy 100%
przeptywu predkosci wentylatora
Licznik czasu pracy
196 dia filtra-1 1 w h [0,6000] -
197 | Najnowsze informacje o 1 r ) 0.1] 0 Po wigczeniu zgsilanig urzadzenie
stanie urzadzenia ’ zaczyna dziata¢ od tej pozycji
Licznik czasu pracy
199 dla filtra-2 1 w h [0,6000] -
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Lista rejestrow dla Regulatora Graficznego

Definicja czasu

210 . 1 w - - - UTC L Bytes
uniwersalnego uktadu zegara
211 | Definicja czasu 1w | - - - | UTCH Bytes
uniwersalnego uktadu zegara
212 | Wartos¢ godzinowy 1 w - - -
213 | Wartos¢ daty 1 w - - -
214 Status komunikacji portu 1 w ) ) }
modbus regulatora
217 Napiecie system 0,01 . v _ )
regulatora
Wersja oprogramowania ) ) }
218 regulatora 1 w
231 Poczat.kowa wartosc¢ dnia 1 W ) ) )
tygodnia
232 | Wartosc¢ kontrastu ekranu 1 w % [0,100] 50
233 | Wartos¢ jasnosci ekranu 1 w % [0,100] 50
235 | Adres Modbus dla ptyty 1 w - [1,255] 255 |Adres modbus komunikacji ptyty
sterujgcej sterujgcej (255 lub musi by¢ taki sam
Rejestr 153)
236 | Adres Modbus dla ptyty 1 w - [1,255] 1 |Adres modbus A2B2 dla regulatora
sterujacej
238 | Hasto do ekranu serwisowego 1 w - [0000,9999] | 1919
poziom 1
239 | Hasto do ekranu serwisowego 1 w - [0000,9999] | 2020
poziom 2
266 | Informacje o zegare 1 w - - -
293
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Kontakt

+ 48 12 371 10 00
biuro@nortada.pl

ul. Obroncow Modlina 9
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